Array Sensor
with Edge Detection / Reflector Principle
Operating Instructions

Safety notes

» Read the operating instructions before starting operation.

» Connection, assembly, and settings only by competent technicians.
» Protect the device against moisture and soiling when operating.

» No safety component in accordance with EU machine guidelines.

Proper Use

The array sensor AL20E is an opto-electronic sensor and is used for optical,
non-contact detection of objects / edges through contrast differences. This
sensor needs a specific reflector (see the accessories).

Starting Operation

H Equipment plug can be swiveled horizontally and vertically.
Connect and secure cable receptacle tension-free.
The following apply for connection in B: brn = brown, blu = blue,
blk = black, wht = white, gra = gray.
Connect the sensor according to the B connection chart.
Connect sensor to operating voltage (see nameplate); green power
indicator [Power On] must light.

Mount the sensor with mounting holes at the place where the test
object has the least vertical movement. Note scanning range and
measurement area (see the technical data at the end of these operat-
ing instructions).

Edge detection (E): pay attention to orientation of sensor to the edge
and direction of movement.
S = plug side / K = head side

Object detection (0): with edges that have a height difference, tilt the
sensor approx. 2° to the object surface.

Alignment of light reception:

Position the light spot in the middle of the reflector. Switching output
indicator (yellow LED) off: Edge not in measurement range.

Tilt the reflector 5°-10° with respect to the sensor.
Align the object/edge in the measurement field. Light spot visible.

Tilt the surface 5°-10° with respect to the sensor.
Mount the sensor as close as possible to the object.

Position object and reflector according to the table for optimum light

reception:
Type Max. reflector |Distance of Distance of non-
distance transparent object _|transparent object
NM111/PM111 (60 mm 22..26mm 20...30mm
NM331/PM331|200 mm 90...110 mm 90...110 mm
H Analogue output QA:
Analogue output QA (measuring) provides the “position of the first con-
trast edge in the measurement range with respect to the plug side”:
Switching output QP/QN (switching/plausibility):
Qp/QN Switching output indicator (yellow LED)
High |O/E in measurement range on
Low |O/E notin measurement range | off
ﬂ Object position 0/ Object position 0/ Analogue output Qa
Edge position E Edge position E
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12mA
Zero coverage Zero coverage 20,5 mA
Full coverage Full coverage 3.5mA
No edge in measurement |No edge in measurement |3 mA
field field
H Muttifunction input MF:

For the best possible adjustment of the sensor to the reflector, a
Teach-in can be carried out with MF. Otherwise, the sensor works at its
standard setting.

Teach-in can be carried out 15 secs after the sensor has been
switched on.

Activate Teach-in mode:
MF =24V, LED and Q flash at 3 Hz

Carry out Teach-in:
MF = apply 24 V again
Teach-in successful:
LED + Q flash 3 times

Teach-in not successful:
LED + Q flash at 6 Hz for 5 secs

After successful Teach-in, MF to GND
@ Diagramm: Measurement range / scanning range [TW]

Maintenance

SICK photoelectric switches do not require any maintenance.

We recommend that you clean the external lens surfaces, check the screw
connections and plug-in connections as well as clean the reflector using a
soft cloth at regular intervals.

DEUTSCH

Array Sensor
mit Kantenerkennung / Reflektorprinzip
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

> Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
» Kein Sicherheitshauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

» Bestimmungsgemafe Verwendung

Der Array Sensor AL20E ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
optischen, beriihrungslosen Erfassen von Objekten / Kanten anhand von
Kontrastunterschieden eingesetzt. Dieser Sensor benétigt einen bestim-
mten Reflektor (siehe Zubehor).

Inbetriebnahme

1 Geratestecker horizontal und vertikal schwenkbar. Leitungsdose
spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir Anschluss in B gilt:
brn = braun, blk = schwarz, blu = blau, wht = weif3, gra = grau.

Sensor laut Anschlussschema B anschlieRen.

Sensor an Betriebsspannung legen (s. Typenaufdruck); Betriebs-
anzeige griin [Power On] muss leuchten.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an Stelle montieren, an der das
Priifobjekt die geringsten Héhenbewegungen ausfiihrt. Dabei Tast-
weite und Messbereich beachten

(s. technische Daten am Ende dieser Betriebsanleitung).
Kantenerfassung (E): Orientierung Sensor zu Kante und Laufrichtung

beachten.
S = Steckerseite/K = Kopfseite
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T Objekterkennung (0): Bei Kanten mit Héhenunterschied Sensor um ca.
2° zur Objektoberflache neigen.

K Justage Lichtempfang:

Lichtfleck mittig auf dem Reflektor positionieren. Schaltausgangsan-
zeige (gelbe LED) aus: keine Kante im Messbereich.

EXY Reflektor 5°-10° bezogen auf den Sensor neigen.
Objekt / Kante im Messfeld ausrichten. Lichtfleck sichtbar.

E] Objektoberfldche um 5°-10° bezogen auf Sensor neigen.
Sensor mdglichst nah am Objekt montieren.
Fiir optimalen Lichtempfang Objekt und Reflektor laut Tabelle position-

ieren:
Typ Max. Abstand | Abstand Abstand nicht-
Reflektor transparentes Objekt |transparentes Objekt
NM111/PM111 (60 mm 22..26 mm 20...30 mm
NM331/PM331|200 mm 90...110 mm 90...110 mm

El Analogausgang QA:

Analogausgang QA (messend) gibt die ,Position der ersten Kon-
trastkante im Messbereich, bezogen auf die Steckerseite”, aus:

Schaltausgang QP/QN (schaltend/Plausibilitét):

Qp/Qn Schaltausgangsanzeige (gelbe LED)
High 0/E im Messbereich an
Low 0/E nichtim Messbereich aus
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NFPA79 applications only.
Adapters providing field

wiring leads are available.

Refer to the product information.

¢(UL)us
LISTED

ﬂ Objektposition 0/ Objektposition 0/ Analogausgang Qa
Kantenposition E Kantenposition E
TW 100 mm TW25mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA
Nullabdeckung Nullabdeckung 20,5mA
Vollabdeckung Vollabdeckung 3,5mA
keine Kante im Messfeld |keine Kante im Messfeld |3 mA

H Multifunktionseingang MF:

Um den Sensor optimal auf den Reflektor einzustellen, kann ein
Teach {iber MF erfolgen. Ansonsten arbeitet der Sensor in Standard-
einstellungen.

Teach kann ab 15 s nach dem Einschalten des Sensors erfolgen.

Teachmodus aktivieren:
MF =24V, LED und Q blinken mit 3 Hz

Teach durchfiihren:
MF =24V erneut anlegen

Teach erfolgreich:
LED +Q blinken 3 Mal

Teach nicht erfolgreich:
LED + Q blinken mit 6 Hzfiir5 s

Nach erfolgreichem Teach MF auf GND
[d Diagramm: Messbereich/Tastweite
Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden:

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,
- Verschraubungen und Steckverbindungen zu Gberpriifen,
- den Reflektor mit einem weichem Tuch zu reinigen.
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Sensing range (TW) Tastweite (TW) Distance de détection (TW) Alcance do sensor (TW) 100 mm 25 mm
Measurement area Messbereich Plage de mesure Area de medigdo 30 mm 20 mm
Light spot Lichtfleck Tache lumineuse Ponto luminoso 50x 10 mm? 30x5 mm?
Supply voltage Vs V) Versorgungsspannung Uv ) Tension d’alimentation Uy V) Tensdo de forga Uy V) 24V DC +20%
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutagéo PNP
Max. output current Qp/Qn Max. Ausgangsstrom Qp/Qn Courant de sortie max. Qp/Qn Corrente de saida méx. Qp/Qn 100 mA
Analogue output Qa? Analogausgang Qa 2 Sortie analogique Qa 2 Saida analdgica Qa2 4...20mA
Response time Qp/Qn 3 Ansprechzeit Qp/Qn Temps de réponse Qp/Qn ) Tempo de reagdo Qp/Qn ¥ 3ms
Output rate Ausgaberate Vitesse de sortie Frequéncia de saida 1ms
Reproducibility Reproduzierbarkeit Reproductibilité Reprodutibilidade 50 um |30 um
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protecéo IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao @
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température ambiante Temperatura ambiente de operagdo -10...+55°C
D Limits D Grenzwerte D Valeurs limites D Valores limite/
Residual ripple max. 5 Vep Restwelligkeit max. 5 Vss Ondulation résiduelle maxi 5 Vss ondulagéo residual max. 5 Vss
Vs connections reverse polarity protected Uv-Anschliisse verpolsicher Raccordements Uv protégés contre les inversions Conexdes Uv protegidas contra inversao de polos
2) Rated load resistance RL= 500 Q 2 Nennlastwiderstand RL = 500 Q de polarité 2 Resisténcia de carga nominal RL= 500 Q
3 Minimum response time 3) Minimale Ansprechzeit 2) Résistance ballast nominale RL=500 Q 3) Tempo min. de resposta
3 Temps de réponse minimal
PM114S07 /
AL20E PM334S04
-$10/-S13
Distanza di ricezione (TW) Alcance de palpacion (TW) BLAIREE (TW) AF YU JEE 100 mm 25mm
Campo di misura Area de medicion 25T /R SR 7E % B 30mm 20 mm
Punto luminoso Mancha de luz FBE KR 50x 10 mm? 30x5mm?
Tensione di alimentazione Uv ! Tension de alimentacion Uy BREE Uy Y HIGEE Uy 24V DC +20%
Uscita di commutazione Salida de conmutacién TR i ik AAYFIHA PNP
Corrente uscita max. Qp/QN Corriente méa x. de salida Qp/Qn £ K4 R Qr/Qn BAHHEFR Qr/Qn 100 mA
Uscita analogica Qa 2 Salida anal6gica Qa2 U % Qa2 FHOTHH Q) 4...20 mA
Tempo di risposta Qp/Qn 3) Tiempo de reaccion Qp/Qn 3 fi 2 B 1) Qp/QnS) L AR ABERS Qp/Qn ) 3ms
Tasso di output indice de salida FHE HAHL—hK 1ms
Riproducibilita Reproducibilidad BEEIM BRM 50 ym [30 ym
Tipo di protezione Tipo de proteccion Rk REER P67
Classe di protezione Proteccidn clase RiFR5 REITA @
Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio TERE-BE BERAERE -10...+55°C
" Valori limite D Valores limite D RR{E : D RRE
ondulazione residua max. 5 Vss ondulacion residual max. 5 Vss FEREURR AN BVss VYT BAK BVss
Uv-collegamenti con protez. contro inversione di poli Conexiones Uv a prueba de inversién de polaridad % Vs BEREEFIZRE

2) Resistenza di carico nom. RL="500 Q
3 Tempo di risposta minimo

2) Resistencia de la carga nominal RL = 500 Q
3) Tiempo de reaccién minimo

Uv-3E3kBA
2 FE S EBPE RL=5000
3 B/ R )

2 TEAE B REHKHRL=5000
3 BPNISERE
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Capteur a matrice
avec identification des bords / principe du réflecteur
Instructions de Service

Conseils de sécurité

YV VYV VY VYV

>

Lire les Instructions de Service avant la mise en marche.

Installation, raccordement et réglage ne doivent étre effectués que par
du personnel qualifié.

Lors de la mise en service, protéger I'appareil de I'humidité et des
saletés.

N’est pas un composant de sécurité au sens de la directive européenne
concernant les machines.

Utilisation correcte

Le capteur a matrice AL20E est un capteur optoélectronique utilisé pour
I'enregistrement optique et sans contact des objets/bords sur la base
des différences de contraste.

Ce capteur exige I'emploi d’un certain type de réflecteur (voir Acces-
soires).

Mise en service

Fiches de I'appareil basculant a I'horizontale et a la verticale.

Enficher la boite a conducteurs sans aucune tension et la visser.

Pour le raccordement dans B on a: brn = brun, blu = bleu, blk = noir,
gra = gris, wht = blanc.

Connecter le capteur conformément au schéma de circuit B.
Brancher le capteur a la tension de service (voir plaque signalétique) ;
affichage de service en vert [Power On] doit étre éclairé.

Installer le capteur, muni de trous de fixation, a I'endroit ol Monter

le capteur a I'aide de ses trous de fixation a I'endroit ol I'objet &
examiner exécute les mouvements verticaux les plus faibles. En cela,
veiller a une distance de détection et a une plage de mesures cor-
rectes (voir les caractéristiques techniques a la fin de ces Instructions
de Service).

Identification des bords (E) : veiller a une orientation correcte

du capteur et respecter le sens de la marche.

S = coté fiches

K= coté téte

Identification d’objet (0) : en présence de bords formant une dif-

férence de hauteur, incliner le capteur d’env. 2° vers la surface de
I'objet.

Ajustement de la réception lumineuse :

Pointer le spot lumineux au milieu du réflecteur. Le témoin de sortie
(LED jaune) reste éteint : pas de bord dans la zone de mesure.

Incliner le réflecteur de 5°a 10° par rapport au capteur.

Centrer I'objet/le bord dans le champ de mesure. Le spot lumineux y
estvisible.

Incliner la surface de I'objet de 5 & 10° par rapport au capteur. Monter
le capteur aussi prés que possible de I'objet.

Pour une réception lumineuse optimale, positionner I'objet et le
réflecteur selon les indications fournies dans le tableau :

Type Distance max. |Distance objet Distance objet non

réflecteur transparent transparent
NM111/PM111 |60 mm 22..26mm 20...30mm
NM331/PM331 (200 mm 90...110 mm 90...110 mm
Sortie analogique QA :

La sortie analogique QA (de mesure) donne la « position du premier
bord de contraste dans la plage de mesure par référence au coté
fiches » :

Sortie logique QP/QN (commutation/plausibilité):

PORTUGUES

Sensor matricial com
detecgdo de margens / principio de reflector
Instrucoes de operagao

Instrugdes de seguranca

» Antes do comissionamento dev ler as instrugées de operagao.

» Conexdes, montagem e ajuste devem ser executados exclusivamente
por pessoal devidamente qualificado.

Guardar o aparelho ao abrigo de umidade e sujidade.

Ndo se trata de elemento de seguranga segundo a Diretiva Maquinas da
Unido Européa.

Utilizacdo devida

0 sensor matricial AL20E é um sensor optoelectrénico e é utilizado para
a detecgao optica, sem contacto, de objectos/margens com base em
diferengas de contraste.

> Este sensor exige um reflector especifico (ver acessorios).

YV VYV

Comissionamento

1 Ficha do aparelho rotativa para a horizontal e a vertical. Enfiar a caixa
de cabos sem torgdes e aparafusa-la. Para a ligagdo elétrica em B é:
brn = marron, blu = azul, blk = preto, wht = branco, gra = cinzento.
Conectar o sensor de acordo com 0 esquema de ligagdes B.

Ligar 0 sensor a tensdo de servigo (ver identificagdo de tipo): deve-se
acender a indicagdo operacional verde [Power On].

Por meio dos furos de montagem, monte o sensor no local em que

0 objecto a detectar mostra 0s menores movimentos em altura.Ter
em atengao a largura de deteccéo e a area de medicdo. (ver dados
técnicos no fim das presentes instrucdes de servico).

Detecgdo de margens (E): ter em atengdo a orientagao do sensor para
a margem e o sentido de marcha.

S =lado da ficha

K =lado frontal

Deteccao de objectos (0): em margens com variagdes de altura,
inclinar o sensor cerca de 2° relativamente a superficie do objecto.

Ajuste da recepcao de luz:

Colocar o ponto luminoso no centro do reflector. Indicacéo da saida
de comutacéo (LED amarelo) desligada: nenhuma margem na area de
medic&o.

Inclinar o reflector 5°-10° em relagdo ao sensor. Ajustar o objecto ou
margem de modo a ficar dentro da area de medigao. O ponto de luz
deve ficar visivel.

Inclinar a superficie do objecto 5°-10° em relagdo ao sensor.
Montar o sensor o mais préximo possivel do objecto.
Para uma recepcéo de luz ideal, posicionar o objecto e o reflector

conforme a tabela:

Tipo Distancia Distancia Distancia
max. objecto objecto ndo-
reflector transparente transparente

NM111/PM111|60 mm 22 .26 mm 20...30 mm

NM331/PM331 (200 mm 90...110 mm 90...110 mm

HE Saida analdgica QA:

Saida analdgica QA (de medigdo) indica a “posigao da primeira
margem de contraste na area de medicao, relativamente ao lado da
ficha™:

Saida de comutagdo QP/QN (comutével/plausibilidade):

ITALIANO

Array Sensor
per riconoscimento spigoli / a riflessione
Istruzioni per 'uso

Avvertimenti di sicurezza

> Leggere prima della messa in esercizio.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo da parte di personale
qualificato.

» Durante la messa in esercizio proteggere da umidita e sporcizia.

» Non componente di sicurezza secondo la Direttiva macchine EN.

» Impiego conforme allo scopo

» LArray Sensor AL20E & un sensore optoelettronico; viene impiegato per
il rilevamento ottico senza contatto di oggetti/spigoli sulla base delle
differenze di contrasto. Questo sensore richiede un riflettore specifico
(v. accessori)

Messa in esercizio

I Connettore orientabile in senso orizzontale e verticale. Inserire scatola
esente da tensione e avvitare stringendo.

Per collegamento B osservare: brn = marrone, blu = blu, blk = nero,
wht = bianco, gra = grigio.

Collegare il sensore secondo lo schema B.

Collegare il sensore alla tensione di esercizio (v. stampigliatura); deve
accendersi l'indicatore di esercizio verde (Power ON).

Montare il sensore con I'aiuto dei fori di fissaggio nel punto in cui
I'oggetto da controllare effettua i minori movimenti in altezza. Tenere
conto della distanza di ricezione e del campo di misura (cf. Scheda
tecnica alla fine di queste Istruzioni).

Rilevamento spigolo (E): rispettare I'orientamento del sensore rispetto
allo spigolo ed alla direzione di movimento.

S = lato connettore
K =lato testa

Rilevamento oggetto (0): in caso di spigoli con dislivello di altezza
inclinare il sensore di circa 2° verso la superficie dell’oggetto.

K Impostazione ricezione luce:

Posizionare il punto luminoso al centro del riflettore. Indicatore uscita
di commutazione (LED giallo) spento: nessuno spigolo nel campo di
misura.

Inclinare il riflettore di 5°-10° rispetto al sensore.

Posizionare I'oggetto/spigolo nel campo di misura. Punto luminoso
visibile

Inclinare la superficie dell'oggetto di 5°-10° rispetto al sensore.
Montare il sensore il pili vicino possibile all'oggetto.

Per una ricezione ottimale della luce: posizionare oggetto e riflettore
come da tabella:

Modello Distanza mass. | Distanza oggetto Distanza oggetto non
riflettore trasparente trasparente

NM111/PM111 (60 mm 22..26 mm 20...30 mm

NM331/PM331|200 mm 90...110 mm 90...110 mm

E Uscita analogica QA:

L'uscita analogica QA (misurazione) segnala la “posizione della prima
differenza di contrasto nel campo di misura, partendo dal lato connet-
tore™:

Uscita di commutazione QP/QN (commutazione/plausibilita):

ESPANOL

Sensor matricial
con deteccion de bordes/sistema reflector
Manual de Servicio

Observaciones sobre seguridad

> Leer el Manual de Servicio antes de la puesta en marcha.

» Conexion, montaje y ajuste solo por personal técnico.

» Ala puesta en marcha proteger el aparato contra humedad y suciedad.

» No es elemento constructivo de seguridad seg(n la Directiva UE sobre
maquinaria.

> Empleo para usos debidos

> Elsensor matricial AL20E es un sensor optoelectronico empleado
para la deteccion éptica y sin contacto de objetos/bordes mediante
diferencias de contraste.

> Este sensor necesita un reflector especial (véase accesorios)

Puesta en marcha

I Conector del aparato, giratorio horizontal y verticalmente. Insertary
atornillar bien la caja de conexiones sin tension. Para conectar en B:
brn = marrén, blu = azul, blk = negro, gra = gris, wht = blanco.

Conectar el sensor seglin el esquema de conexion B.

Poner el sensor en tension de funcionamiento (véasg etiqueta de
modelo). La luz verde de funcionamiento debe estar iluminada [Power
On].
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Qp/QN Affichage sortie logique
(LED jaune)
High 0/E estdans la plage de mesure [marche
Low 0/E n’est pas dans la plage de arrét
mesure

Position de I'objet 0/ Position de I'objet 0/ Sortie analogique
position du bord E position du bord E Qa

TW 100 mm TW 25 mm

0mm 0mm 4 mA

30 mm 20 mm 20 mA

15 mm 10 mm 12 mA

Zéro couverture Zéro couverture 20,5 mA

Une couverture compléte | Une couverture compléte |3,5 mA

Aucun bord dans le Aucun bord dans le 3mA

champ de mesure champ de mesure

Entrée multifonction MF :

Il'est possible de procédere} un Teach avec I'entrée MF afin de régler
au mieux le capteur sur le réflecteur. Sinon le capteur fonctionnera
avec les parametres standard.

Le teach est possible a partir de 15 s aprés mise sous tension du
capteur.

Activation du mode de teach:
MF =24V, le témoin et Q clignotent a 3 Hz.

Procédure de teach:
MF = activer une nouvelle fois les 24 V.

Teach terminé:
Le témoin + Q clignotent 3 fois.

Echec du teach:
Le témoin + Q clignotent a 6 Hz pendant 5 s.

Une fois le teach terminé, MF passe sur GND (masse).
Diagramme : Plage de mesure/Distance de détection [TW]

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent pas d’entretien.
Nous recommandons, a intervalles réguliers

- de nettoyer les surfaces optiques,
- de contrler les assemblages vissés et les connexions a fiche et a prise,
- de nettoyer le réflecteur avec un chiffon doux.

Qe/Qn Indicatore uscita di commutazione

Qp/Qn Indicacdo da saida de comutacao (LED giallo)

(LED amarelo) High 0/E nel campo di misura on
High 0/E na area de medigdo ligado Low 0/E non nel campo di misura |off
Low 0/E fora da area de medigdo |arrét

4] Posigao do objecto O/  |Posigao do objecto 0/  |Saida analdgica B rosizione oggetto 0/ Posizione oggetto 0/ Uscita analogica

posicéo da margem E posicéo da margem E Qa posizione spigolo E posizione spigolo E Qa
TW 100 mm TW 25 mm TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA 0mm 0mm 4mA
30mm 20 mm 20 mA 30mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA 15 mm 10 mm 12 mA
Cobertura Zeroc Cobertura Zeroc 20,5 mA Zero copertura Zero copertura 20,5 mA
Cobertura total Cobertura total 3,5mA Copertura completa Copertura completa 3,5mA
Nenhuma margem no Nenhuma margem no 3mA nessuno spigolo nel nessuno spigolo nel 3mA
campo de medicao campo de medicao campo di misura campo di misura

Entrada multifuncional MF:

Para uma configuragao ideal do sensor sobre o refletor, efetuar um
procedimento Teach sobre a MF. Caso contrério, o sensor funciona
com as configuragdes padrao.

0 procedimento Teach pode iniciar 15 s apés o sensor ser ligado.

Ativar modo Teach:
MF =24V, LED e Q piscam a 3 Hz

Efetuar procedimento Teach:
Reaplicar MF =24V

Procedimento Teach bem-sucedido:
LED + Q piscam 3 vezes

Procedimento Teach mal-sucedido:
LED + Q piscam a6 Hzpor5s

Apés procedimento Teach bem-sucedido, ajustar MF para GND
Diagrama: Area de medicéo/Largura de detecgdo [TW]

Manutencao

0Os sensores SICK ndo requerem manutencao.
Recomendamos que se faca, em intervalos regulares,

- alimpeza das superficies éticas,
- e um controle as conexdes roscadas e unides de conetores,
- alimpeza do reflector, com um pano macio.

H Ingresso multifunzione MF:

Perimpostare in modo ottimale il sensore adeguandolo al riflettore
€ possibile eseguire un teach tramite MF. In caso contrario il sensore
utilizza le impostazioni standard.

Il teach puo essere eseguito a partire da 15 s dopo I'accensione del
sensore.

Attivazione della modalita teach:
MF =24V, LED e Q lampeggiano a 3 Hz

Esecuzione del teach:
MF = reinserimento tensione 24 V

Teach completato correttamente:
LED + Q lampeggiano 3 volte

Teach non riuscito:
LED + Q lampeggiano a 6 Hzper5 s

Al termine del teach MF su GND
@ Diagramma: campo di misura/distanza di ricezione [TW]

Manutenzione

I sensori SICK non richiedono manutenzione.
Si consiglia

- di pulire regolarmente le superfici ottiche limite,
- di controllare regolarmente gli avvitamenti e i collegamenti a spina,
- di pulire il riflettore con un panno morbido.
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NM111/PM111 |60 mm 22..26mm 20...30mm
NM331/PM331 (200 mm 90...110mm 90... 110 mm
FHOJEH QA

THOJEH QAR (BELENS), DXV X—RICEITVT, A%
BEANORANOIRFARNIYOOUBEEEALET :

ALY FIHA QP/QN (R4 Y F2 U2 41H)

QP/QN BERRIT (BB LED)
High O/E MIEEER 3>
Low 0/E RIESBE A Z*7

B sswiEo/ Ry E 0/ FFOTHD Qn
IvIMEE IvIMEE
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA
TOANL YD TOANL YD 20,5 mA
TEEAEE ST 3,5 mA
BEZA—ILRAI PAEZ 1 —JLRAIC [3mA
IvorL IvorL

B L5779 3>A8MF:

Montar el sensor con taladros de fijacién en el sitio con menor EBY Reimeesass (E) - EEaRERN
movimiento vertical del objeto de prueba. Estar atentos al alcance de N o g
deteccion y a la zona de medicion. AR RET I
(ver caracteristicas técnicas al final del Manual de Servicio). S=4fkm
] Captacion de los bordes (E): Observar la otientacion del sensor hacia K= T
el borde y la direccion de la maquina. Y 22194 (0) : mBEYHSERRE , £
S: lado del conector BER N A REMRRLN20,
K: lado del cabezal H #Esx
I Reconocimiento de objetos (0): en bordes con diferentes alturas, g ' s
inclinar el sensor con un desnivel de 2° aprox. hacia la superficie del Htﬁéaz&gﬁfq:‘b o FERHM
objeto. (BBES) BX : WESEREELIR,
H  Ajuste recepcion de luz: EE] R5TSSm 15 maEs a5 EIAI5"-10%
Posicionar el indicador luminoso en el centro del receptor. T AE RAE P O YD SR R
Indicador de salida (LED amarillo) apagado: no hay bordes en el AL BB
alcance de medicion. B w4 & s e 5 E s
EE] Inclinar el reflector de 5° a 10° respecto al sensor. 50.10°, I§
Ajustar objeto/borde en el campo de medicion. Indicador luminoso ERERE RTINS,
visible.
EY Inclinar la superficie del objeto de 5° a 10° respecto al sensor. *x2 {%gﬁﬁ E:g% EE%W
Montar el sensor lo méas cerca posible al objeto. BB ! T1es
D - ) [10F:S) 1 85 1885
Para obtener una conexion optima de luz, posicionar el objeto y el NM111/PM111[60 mm 22..26mm 20..30mm
reflector segn la tabla: NM331/PM331 | 200 mm 90.. 110mm 90.. 110mm
Tipo Distancia max. |Distancia del objeto |Distancia del objeto .
del reflector _|transparente opaco H #&ils®QA:
NM111/PM111 |60 mm 22..26 mm 20...30mm ENRTEA , U EQAMRITE) AR B — R HARELNNE
NM331/PM331|200 mm 90...110 mm 90...110 mm SRS b -
H Salida analégica QA: FFR4EQP/QN ( EBH/AIEME ) ¢
La salida analégica QA (que esta midiendo) da como resultado la Qp/ON FFHHES ( HITLED )
posicién del primer borde contrastivo en el alcance de medicion, = O/EENEBE F
relacionado con el conector lateral: E O/ETE;;”E Fa
. - NEN &5
Salida de conexion QP/QN (que conecta/plausibilidad): -
Qp/Qn Dispositivo de salida de conexién 4] MEAEO/ YL EO/ A E Qa
(LED amarillo) LY e Svk LA 1 Wi {7 BE
High 0/Een el alcance de Encendido TW 100 mm TW25 mm
medicién 0mm 0mm 4 mA
Low 0/E _n(_),esté en el alcance de [Apagado 30 mm 20 mm 20 mA
medicion 15 mm 10 mm 12 mA
B Posicion del objeto O/  |Posicién del objeto O/  |Salida analégica EFE EEE 20,5mA
posicién del borde E posicién del borde E Qa = =
TW 100 mm TW 25 mm 2ER 2EE 3,5mA
omm omm Y /BIIJEMEIEE& /F'HEMEI‘I’:J‘& 3mA
E=L/ LSk B
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA B e Al MF:
Cobertura de Zero Cobertura de Zero 20,5 mA NERRERSEREBERTRERE  TEY MF#HT %, FNE
Cobertura completa Cobertura completa 3,5mA BRI LT IR B A T,
Ningtn borde en el Ningtn borde en el 3mA ==
campo de medicién campo de medicién AR 15 s RRTRH.
BUEREER ¢ ‘
H Entrada multifuncion MF: MF_=_24 V., LED # Q 54 3 Hz S [R5
Para ajustar el sensor 6ptimamente respecto al reflector, se puede gg;g MF YRV
realizar una programacion mediante el MF De lo contrario el sensor B
funcionara con sus ajustes estandar. THRY
La programacion (teach) se puede realizar a partir de 15 de la conex- LED +Q %k 3 3%
ion del sensor. THRM

Activar el modo de programacion:
MF =24V, LED y Q parpadean con 3 Hz

Realizar la programacion:
MF = Aplicar de nuevo 24 V

Programacion con éxito
LED + Q parpadean 3 veces

Programacion sin éxito:
LED + Q parpadean con 6 Hz durante 5 s

Después de realizar una programacion con éxito poner MF a GND.
Diagrama: alcance de medicion/alcance de deteccion [TW]

Mantenimiento

Los sensores SICK estan libres de mantenimiento. Recomendamos a
intérvalos regulares

- limpiar las superficies dpticas limitrofes,
- limpiar los prensaestopas y las conexiones de enchufe,
- limpiar el reflector con un trapo suave.

LED +Q 14 6 Hz S ¥ 5 5

B3 REUS MF 95 GND ( 4t )
A ®mE NESRENEETW]
g
SICK- 882 B &5 BBV,
_EEMEE RS RAE
_ BB RAEL
_EHAREDEERSE.
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TA—FE—RZEBESELET :

MF=24V, LED 8 & T Q & 3 Hz THM

TA—FOERT:

MF=24V 2BUOH#KBLET

TA—FRT :

LED +Q A" 3 BB

TA—FRE:

LED +Q #* 6 Hz T 5 A=A
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