Array Sensor
with Edge Detection / Reflector Principle
Operating instructions

Safety specifications

* Read the operating instructions before starting operation.
Connection, assembly, and settings only by competent technicians.
Protect the device against moisture and soiling when operating.

No safety component in accordance with EU machine guidelines.

The sensor AL20D / E is equipped with LEDs. The sensor meets the
criteria of risk group 1 according to IEC 62471:2006 (relevant hazard:
retinal blue light hazard). No special measures are required (e. g. eye
protection).

Proper use

The array sensor AL20E is an opto-electronic sensor and is used for optical,
non-contact detection of objects / edges through contrast differences. This
sensor needs a specific reflector (see the accessories).

Starting operation

A Sensor plug can be swiveled horizontally and vertically.
Connect and secure cable receptacle tension-free.

The following apply for connection in B: brn = brown, blk = black,
blu = blue, wht = white, gra = gray.

Connect the sensor according to the B connection chart.

Connect sensor to operating voltage (see nameplate);
green power indicator [Power On] must light.

Mount the sensor with mounting holes at the place where the test
object has the least horizontal and vertical movement. Note scanning
range and measurement area (see the technical data at the end of
these operating instructions).

m Edge detection (E): pay attention to orientation of sensor to the edge
and direction of movement.
S =plug side / K = head side

T Object detection (0): with edges that have a height difference, tilt the
sensor approx. 2° to the object surface.

ﬂ Alignment of light reception:
Position the light spot in the middle of the reflector. Switching output
indicator (yellow LED) off: Edge not in measurement range.

FEX Tilt the reflector 5° ... 10° with respect to the sensor. Align the object/
edge in the measurement field. Light spot visible.

X Tilt the reflector 5° ... 10° with respect to the sensor.
Mount the sensor as close as possible to the object.

Position object and reflector according to the table for optimum

light reception:
Typ Max. reflector | Distance of Distance of
distance transparent non-transparent
object object

NM111/PM111|60 mm
NM331/PM331|200 mm

ﬂ Analog output Q,:
Analog output Q, (measuring) provides the “position of the first con-
trast edge in the measurement range with respect to the plug side”:
Switching output Q, / Q, (switching / plausibility):

Q,/Q, Switching output
indicator (yellow LED)
_High 0/ Ein measurement range on
Low 0/E notin measurement range |off

22..26mm __ 20..30mm
90...110mm_90...110 mm

4] Object position Object position Analogue output Q,
0/ Edge position E | 0/ Edge position E
TW 100 mm TW 25 mm

0mm 0mm 4mA

30mm 20mm 20 mA

15 mm 10 mm 12 mA target
standard size

<0mm <0mm 3.5mA, 0/ E moves
out on plug side

>30mm >20mm 20.5mA, 0/ E moves
out on head side

No edge in No edge in 3mA

measurement field measurement field

5] Diagramm: Measurement range / scanning range [TW]

Maintenance
SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:
- clean the external lens surfaces ) )
- check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical
data are not written guarantees.

DEUTSCH

Array Sensor
mit Kantenerkennung / Reflektorprinzip
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Vorder Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

Der Sensor AL20D / E ist mit LEDs ausgestattet. Der Sensor entspricht
der Risikogruppe 1 gemaf IEC 62471:2006 (relevante Geféhrdung:
Photochemische Netzhautschadigung). Es missen keine besonderen
MaRnahmen (z. B. zum Schutz der Augen) vorgenommen werden.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Array Sensor AL20E ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
optischen, beriihrungslosen Erfassen von Objekten / Kanten anhand von
Kontrastunterschieden eingesetzt. Dieser Sensor benétigt einen bestim-
mten Reflektor (siehe Zubehor).

Inbetriebnahme

A Geritestecker horizontal und vertikal schwenkbar.
Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben.
Fiir Anschluss in B gilt: brn = braun, blk = schwarz, blu = blau,
wht = weif}, gra = grau.
Sensor laut Anschlussschema B anschlieRen.

Sensor an Betriebsspannung legen (s. Typenaufdruck);
Betriebsanzeige griin [Power On] muss leuchten.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an Stelle montieren, an der das
Prifobjekt die geringsten Hohenbewegungen ausfiihrt. Dabei Tast-
weite und Messbereich beachten (s. technische Daten am Ende dieser
Betriebsanleitung).instructions).

1a Kantenerfassung (E): Orientierung Sensor zu Kante und Laufrichtung
beachten.

S = Steckerseite / K = Kopfseite
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More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteragdes
poderdo ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaracdo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i dati
tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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m Objekterkennung (0): Bei Kanten mit Hohenunterschied Sensor um
ca. 2° zur Objektoberfldche neigen.

F1 Justage Lichtempfang:
Lichtfleck mittig auf dem Reflektor positionieren. Schaltausgangsan-
zeige (gelbe LED) aus: keine Kante im Messbereich.

m Reflektor 5° ... 10° bezogen auf den Sensor neigen.
Objekt/ Kante im Messfeld ausrichten. Lichtfleck sichtbar.

m Objektoberflache um 5° ... 10° bezogen auf Sensor neigen.
Sensor mdglichst nah am Objekt montieren.

Fiir optimalen Lichtempfang Objekt und Reflektor laut Tabelle
positionieren:

Typ Max. Abstand
Reflektor

Abstand Abstand
transparentes nicht-transpar-
Objekt entes Objekt
22...26mm__ 20...30 mm
90...110mm_90...110 mm

NM111/PM111{60 mm
NM331/PM331]200 mm

H Analogausgang Q,:

Analogausgang Q, (messend) gibt die ,Position der ersten Kontrast-
kante im Messbereich, bezogen auf die Steckerseite”, aus:

Schaltausgang Q,/ Q, (schaltend / Plausibilitat):

Q,/Q, Schaltausgangsanzeige
(gelbe LED)
High 0/ Eim Messbereich an
Low 0/ E nichtim Messbereich aus
ﬂ Objektposition 0/ | Objektposition0/ | AnalogausgangQ,
Kantenposition E Kantenposition E
TW 100 mm TW 25 mm

0mm 0mm 4 mA

30mm 20 mm 20mA

15 mm 10 mm 12 mA
Zielregelgrofe

<0mm <0mm 3.5mA, 0/ E lauft
zur Steckerseite aus

>30mm >20mm 20.5mA, 0/ E lauft
zur Kopfseite aus

keine Kante im keine Kante im 3mA

Messfeld Messfeld
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TW mm (inch)
Wartung
SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden
- die optischen Grenzflachen zu reinigen
- Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen
Verénderungen an Gerdten diirfen nicht vorgenommen werden.
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.
AT20E -PM111 -NM111 -PM331 -NM331
Scanning range (TW) Tastweite (TW) Distance de détection (TW) Distancia de deteccéo (TW) 25mm 25mm 100 mm 100 mm
Measuring range Messbereich Plage de mesure Faixa de medigcdo 20 mm 20 mm 30 mm 30 mm
Light spot Lichtfleck Spot lumineux Ponto de luz 30 mm x5 mm? 30 mmx 5 mm? 50mmx10mm? 50 mmx 10 mm?
Supply voltage Ug Versorgungsspannung Ug Tension d'alimentation Ug Tensdo de alimentagéo Ug DC24V+20%Y DC24V+20% Y DC24V+20%"Y  DC24V+20%Y
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutacédo PNP NPN PNP NPN
Max. output current Qs / Qy Max. Ausgangsstrom Qs / Qy Courant de sortie max. Qp/ Qy Corrente de saida max. Qp/ Qy 100 mA 100 mA 100 mA 100 mA
Analog output Q, Analc Q Sortie analogique Q, Saida analdgica Q 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA?
Response time Q/ Qy Ansprechzeit Qp / Qy Temps de réponse Qp/ Qy Tempo de resposta Qp/ Qy 3ms? 3ms?¥ 3ms? 3ms?
Output rate Ausgaberate Débit de sortie Taxa de saida 1ms 1ms 1ms 1ms
Reproducibility Reproduzierbarkeit Reproductibilité Reprodutibilidade 30um 30 um 50 pm 50 um
Enclosure rating Schutzart Type de protection Grau de protegdo IP67 IP67 IP67 IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo @ @ @ @
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température ambiante Temperatura do ambiente operacional -10°C...+65°C -10°C..+65°C -10°C..+55°C -10°C...+55°C
D Limit values D Grenzwerte O Valeurs limites " Valores limite
residual ripple max. 5 Vss Restwelligkeit max. 5 Vss ondulation résiduelle max. 5 Ve ondulagao residual max. 5 Vss
Us connections reverse polarity protected Us-Anschliisse verpolsicher Raccordements Us protégés contre les inversions de polarité Conexdes U protegidas contra inverséo de polos
? Nominal load residue R =500 Q 2 Nennlastwiderstand R =500 Q 2 Résistance de charge nominale R =500 Q % Resisténcia nominal de carga R =500 Q
3 Minimale response time 3 Minimale Ansprechzeit 3 Temps de réponse minimal 3 Tempo de resposta minimo
AT20E -PM111 -NM111 -PM331 -NM331
Distanza di tastatura (TW) Distancia de deteccion (TW) FEEE (W) AF v i@ TW) 06nacTb ckaHnpoBaHusi (TW) 25 mm 25 mm 100 mm 100 mm
Campo di misura Campo de medicion N BSEE A E E [/Anana3oH U3mepexus 20 mm 20 mm 30 mm 30 mm
Punto luminoso Spot KR HKERARY b CBETOBOE NATHO 30mmx5 mm? 30 mmx 5 mm? 50 mmx 10 mm?> 50 mmx 10 mm?
Tensione di alimentazione Ug Tension de alimentacion Ug BREE Ug HIREE Uy HanpsxeHue nutanusa Ug DC24V+20%" DC24V+20%Y DC24V+20%Y DC24V+20%"
Uscita di commutazione Salida conmutada Frx B AAYFUTHH TlepeKAYaLNIA BLIXOA PNP NPN PNP NPN
Corrente in uscita max. Qp/ Qu Intensidad méx. de salida Q»/ Qu B A5 B Qp/ Qu BAHIERQ/Qu Makc. BbIX0AHO# TOK Qp / Qy 100 mA 100 mA 100 mA 100 mA
Uscita analogica Q, Salida analégica Q, ik IR Q, TFOJdHnQ, AHanoroBblit BbIX0A Q, 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA?
Tempo di risposta Qp/ Qu Tiempo de respuesta Q»/ Qu AR B 1E) Qp/ Qu ISERE Q/Qu Bpemsi otkmka Qp / Qu 3ms? 3ms? 3ms? 3ms?
Frequenza di uscita Velocidad de salida RS HAL—hk POM3BOAUTEALHOCTD 1ms 1ms 1ms 1ms
Riproducibilita Reproducibilidad B BRME B0OCNPOM3BOAMMOCTL 30 um 30 um 50 ym 50 ym
Tipo di protezione Tipo de proteccion CEaES REZER CreneHb 3aLuTbl IP67 IP67 IP67 P67
Classe di protezione Clase de proteccion R R REITA Knacc 3awmtbl @ @ @ @
Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio IHEHE-R BEREEE [/\wana3oH pabounx Temneparyp -10°C..+65°C -10°C..+55°C -10°C..+55°C -10°C..+55°C
Y Valori limite ondulazione Y Valores limite v RRERRR v REE - Mpeaensl
ondulazione residua max. 5 Vss ondulacion residual max. 5 Vss BARE 5Vss BB YT IEEAK 5Vss Ocratouras nyascauua Makc. 5 Vss
Us-collegamenti con protez contro inversione di poli Conexiones U a prueba de inversién de polaridad U 3Bk B R 32 U ARV R BERE Ug-NOAKAOUEHUS C 3ALUMTOV OT NepenyTIBaHus NoA0CoB

Resistenza nominale R =500 Q
Tempo di risposta minimo

Tiempo de respuesta minimo

Resistencia de carga nominal R =500 Q

2 EERLR B R =5000
9 BN R ]

2 ERBFEIELR =5000
v BNSERR

3 MUHUMaAbHOE BpeMst OTKAMKa

2 HomuHanbHOE CONpoTHBAEHHE Harpysk R =500 Q



FRANCAIS

Capteur ligne
avec détection des bords / principe de réflecteur
Notice d’instruction

Consignes de siireté

« Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

 Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au
personnel qualifié.

 Protéger I'appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise
en service.

« |l ne s'agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

* Le capteur AL20D / E est doté de LED. Le capteur correspond au groupe
arisque 1 selon la norme CEl 62471:2006 (Sécurité photobiologique
des lampes et des appareils utilisant des lampes). Aucune mesure
particuliére (comme la protection des yeux) ne doit étre prise

Utilisation conforme

Le capteur ligne AL20E est un capteur optoélectronique utilisé pour la
détection optique sans contact d’objets et de bords sur le principe d “une
différenciation de contraste. Ce capteur nécessite un certain réflecteur
(voir les accessoires).

Mise en service
n Connecteur d’appareil orientable en vertical ou horizontal. Enficher
le cable avec connecteur femelle hors tension et le visser a fond.

Pour le raccordement au niveau de B, on applique : brn = marron,
blk = noir, blu = bleu, bwht = blanc, gra = gris.

Brancher le capteur conformément au schéma de raccordement B.
Mettre le capteur sous tension (voir étiquette 3|gnalet|que)
I'afficheur d’état vert [Power On] doit étre allumé.

Monter le capteur en utilisant les trous de fixation a I’endroit ot I'objet
a controler présente la plus faible variation d’amplitude verticale.
Faire attention a la distance de détection et a la plage de mesure (voir
caractéristiques techniques a la fin de cette notice d’instruction).

m Détection de bords (E) : faire attention a I'orientation du capteur par
rapport au bord et au sens de marche.
S = cOté connecteur/ K = coté téte

m Détection d’objets (0) : en cas de bords de différentes hauteurs,
incliner le capteur de 2° par rapport a la surface de I'objet.

F1 Réglage de la réception de la lumiére :

Positionner le spot lumineux sur le réflecteur. Laffichage de la sortie
de commutation (LED jaune) est éteinte : pas de bord dans la plage
de mesure.

XY Incliner le réflecteur de 5° ... 10° par rapport au capteur. Aligner I'ob-
jetou le bord dans le champ de mesure. Le spot lumineux est visible.

X incliner la surface de I'objetde 5° ... 10° par rapport au capteur.
Monter le capteur le plus prés possible de I'objet.

Positionner I'objet et le réflecteur selon le tableau pour une réception
parfaite de la lumiére :

Type Distance max. | Distance objet Distance objet
réflecteur transparent  non transparent
NM111/PM111{60 mm 22..26mm__20..30mm
NM331/PM331{200 mm 90..110mm_ 90...110 mm

Sortie analogique Q,;:

La sortie analogique Q, (mesurant) indique la « position du premier
bord dans la plage de mesure par rapport au c6té connecteur » :

Sortie de commutation Q, / Q, (commutant / plausibilité) :

Q,/Q, Affichage de la
sortie de commutation
(LED jaune)
High 0/Edans la plage de mesure _|allumée
Low 0/Epasdansla plage de éteinte
mesure
ﬂ Position de I'objet 0 / | Position de I'objet 0 /| Sortie analogique Q,
position du bord E position du bord E
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA
Grandeur réglée cible
<0mm <0mm 3.5mA,0/Ese
dirige vers le coté
connecteur
>30mm >20mm 20.5mA,0/Ese
dirige vers le coté téte
pasde borddansle ([pasdeborddansle |3 mA
champ de mesure champ de mesure

5] Diagramme : plage de mesure / distance de détection [TW]

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

PORTUGUES

Sensor array
deteccdo de margens / principio de reflector
Manual de instrugoes

Avisos de seguranca

* Leromanual de instrugdes antes da colocagdo em operagao.

* Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* Durante a colocacdo em operagao, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

« Este ndo é um componente de seguranga conforme a Diretriz de
Maquinas Europeia.

¢ 0 sensor AT20D/E esta equipado com LEDs. O sensor corresponde
ao grupo de risco 1 cfe. IEC 62471:2006 (perigo relevante: lesao
fotoquimica da retina). Nao sdo necessarias medidas especiais
(p. ex., para proteger os olhos).

Utilizacao correta

0 sensor array AL20E é um sensor optoeletronico e é usado para a de-
tecgdo Optica, sem contato, de objetos /cantos com base em diferengas
de contraste. Este sensor necessita de determinado refletor (v. acessorios).

Colocacao em operacao
ﬂ Conector do aparelho que pode ser inclinado na horizontal e na
vertical. Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar.

Para a conexao em B vale o seguinte: brn = marrom, blk = preto,
blu = blau, wht = branco, gra = cinza.

Conectar o sensor de acordo com o esquema de conexao B.

Ligar o sensor a tensdo de alimentagao (ver o tipo impresso);
o indicador de operacao [Power On] deve acender.

Montar o sensor com os orificios de fixagdo no ponto no qual o objeto
a ser testado execute os minimos movimentos na altura. Observar a

distancia de deteccdo e a faixa de medicéo (ver os dados técnicos no
final deste manual de instrugdes).

m Deteccdo de canto (E): observar a orientagdo do sensor ao canto e

a direcdo de curso.

S =lado do conector/ K=

lado da cabeca

[ 1b | Deteccgao de objeto (0): em cantos com diferenca de altura, inclinar
0 sensor em cerca de 2° em relagéo a superficie do objeto.

ﬂ Ajuste recep¢ao luminosa:

Posicionar o ponto de luz de modo centralizado no refletor. Indicacdo
da saida de comutacéo (LED amarelo) desligada: nenhum canto na

m Inclinar o refletorem 5° ...

FX inclinara superficie do objeto 5° ...

faixa de medigdo.

10° em relagdo ao sensor. Alinhar o

objeto / canto no campo de medigéo. Ponto de luz visivel.

10° emrel

acao ao sensor.

Montar o sensor o mais perto possivel do objeto.
Para recepgao ideal de luz, posicionar o objeto e o refletor conforme a

tabela:
Tipo Distancia max.| Distancia Distancia do
do refletor do objeto objeto opaco
transparente
NM111/PM111[{60 mm 22..26mm__ 20..30mm
NM331/PM331{200 mm 90..110mm_ 90..110 mm

Saida analégica Q,;:

A saida analdgica Q, (de medigdo) informa a “posi¢do do primeiro

canto de contraste na faixa de medicao, referido ao lado do conector”:

Saida de comutagao Q,/ Q, (de comutacao / plausibilidade):

Q,/Q, Indicacao da saida
de comutagao
(LED amarelo)
High 0/ E na faixa de medicdo lig.
Low 0/ E fora da faixa de medicdo  |desl.
Posigao do objeto 0 / (Posicao do objeto 0 /| Saida analégica Q,
posicao dos cantos E | posi¢cao dos cantos E
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA
Grandeza de
regulagem da meta
<0mm <0mm 3.5mA,0/Ese
move para o lado do
conector
>30mm >20mm 20.5mA,0/Ese
move para o lado da
cabeca
nenhum canto na nenhum canto na 3mA
area de medicdo area de medicdo

E Gréfico: faixa de medigdo / distancia de detecgdo [TW]

Manutencao
Os sensores SICK ndo requerem manutengao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares
- uma limpeza das superficies opticas

- uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores
Nao sdo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

ITALIANO

Avvertenze di sicurezza

Sensore array

con rilevamento bordi/ tramite riflettore
Istruzioni per | “uso

Prima della messa in servizio leggere le istruzioni per I'uso.
Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale

tecnico specializzato

Alla messa in servizio proteggere il dispositivo dall'umidita e dalla

sporcizia.

Non & un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE
Il sensore AT20D/E & dotato di LED. Il sensore corrisponde al gruppo
dirischio 1 secondo IEC 62471:2006 (rischio di danni fotochimici alla
retina). Non devono essere adottate misure speciali (ad es. per

la protezione degli occhi).

Uso conforme alla destinazione

Il sensore array AL20E & un sensore optoelettronico utilizzato per il rileva-
mento ottico senza contatto di oggetti/bordi in base alle differenze di con-
trasto. Questo sensore necessita di uno specifico riflettore (v. accessori).

Messa in servizio

n Connettore dell “apparecchio orientabile orizzontalmente e
verticalmente. Infilare il connettore femmina precablato senza

tensione e awvitarlo.

Per il collegamento in B vale: brn = marrone, blk = nero, blu = blu,
wht = bianco, gra = grigio.

Collegare il sensore secondo lo schema di collegamento B.

Applicare al sensore la tensione di alimentazione (v. stampigliatura
del tipo); | “indicatore di funzionamento verde (alimentazione ON) deve

essere acceso.

Montare il sensore con i fori di flssagglo nel punto in cui | “oggetto di
verifica esegue i movimenti verticali plu piccoli. Fare attenzione alla
distanza di tastatura e al campo di misura (v. dati tecnici alla fine delle
presenti istruzioni per | “uso).

m Rilevamento bordi (E): fare attenzione all’orientamento del sensore
rispetto al bordo e alla direzione di lavoro.

S =lato connettore / K=

lato testa

[T Rilevamento oggetti (0): in caso di bordi con altezze differenti inclinare
il sensore di circa 2° rispetto alla superficie dell'oggetto.

ﬂ Regolazione ricezione della luce:

El uscita analogica Q,;

Luscita analogica Q, (misurazione) emette la “posizione del primo bor-
do di contrasto nel campo di misura con riferimento al lato connettore”.

Uscita di commutazione Q, / Q, (commutazione / plausibilita):

Q,/Q, Indicatore uscita di
commutazione
(LED giallo)
Alto 0/ E nel campo di misura on
Basso |0/ E non nel campo di misura__|off
1 Posizione oggetto 0 /| Posizione oggetto 0 /| Uscita analogica Q,
posizione bordo E posizione bordo E
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30mm 20 mm 20mA
15 mm 10 mm 12 mA
Misura di regolazione
target
<0mm <0mm 3.5mA, 0/ Everso
lato connettore
>30 mm >20mm 20.5mA, 0/ Everso
lato testa
nessun bordo nel nessun bordo nel 3mA
campo di misura campo di misura

ﬂ Diagramma: campo di misura / distanza di tastatura [TW]

Manutenzione
| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

Aintervalli regolari si consiglia di
- pulire le superfici limite ottiche
- Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor Array
con deteccién de bordes / principio de reflexion
Instrucciones de uso

Indicaciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« Laconexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente
técnicos especialistas.

* Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en servicio.

« No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva de
méquinas de la UE.

« ElsensorAL20D/ E esta equipado con indicadores LED. Este sensor
se incluye en el grupo de riesgo 1 segin IEC 62471:2006 (riesgo
relevante: lesiones fotoquimicos de Ia retina). No es necesario adoptar
ningln tipo de medida especial (p. €]., para proteger los 0jos)

Uso conforme a lo previsto

El sensor array AL20E es un sensor optoelectronico empleado en la detec-
cion Gptica y sin contacto de objetos / bordes a partir de las diferencias de
contraste. Este sensor precisa un reflector determinado (véase accesorios).

Puesta en servicio
ﬂ Conector de aparato orientable horizontal y verticalmente.
Enchufe sin tension la toma de red y atornillela

Para la conexi6n en B rige: brn = marrén, blk = negro, blu = azul,
wht = blanco, gra = gris.

Conecte el sensor seglin muestra el diagrama de conexion B.

Conecte el sensorala tension de alimentacion (consulte los
datos caracteristicos); el indicador de servicio verde [Power On]
debe iluminarse.

Monte el sensor con orificios de fijacién en el lugar en que el objeto
que deba comprobarse muestre la menor variacion posible de altura.
Para ello, tenga en cuenta la distancia de deteccion y el rango de
medicion (consulte los datos técnicos que figuran al final de este
manual de instrucciones).

m Deteccion de bordes (E): tener en cuenta la orientacion del sensor
respecto a borde y sentido de marcha.
S =lado conector/ K = lado cabezal
m Deteccién de objetos (0): en los bordes con diferencia de altura,
inclinar el sensor en unos 2° aprox. respecto a la superficie de objeto.
ﬂ Ajuste de la recepcion de luz:
Posicionar el spot en el centro del reflector. Indicador salida conmuta-
da (LED amarillo) apagado: no hay bordes en el campo de medici6n.

P2 inclinar el reflector entre 5° ... 10° respecto al sensor.
Alinear el objeto/borde en el campo de medicion. Spot visible.

m Inclinar la superficie del objeto entre 5° ... 10° respecto al sensor.
Monte el sensor lo mas cerca posible al objeto.

Para una recepcion de luz optima, posicionar objeto y reflector

seglin tabla:
Tipo Distanciamax.| Distancia  Distancia objeto
reflector objeto no transparente
transparente
NM111/PM111{60 mm 22..26mm__ 20..30mm
NM331/PM331{200 mm 90..110mm_90...110 mm

Salida analégica Q,;:

La salida analdgica Q, (de medicidn) proporciona la ,posicién del
primer borde de contraste en el campo de medicién respecto al
lado conector ™

Salida conmutada Q,/ Q, (conmutando / plausibilidad):

Posizionare il punto luminoso al centro del riflettore. Indicatore dell’
uscita di commutazione (LED giallo) spento: nessun bordo nel campo
di misura.

m Inclinare il riflettore di 5° ... 10° rispetto al sensore. Orientare I'ogget-
to/il bordo nel campo di misura. Punto luminoso visibile.

X inclinare la superficie dell'oggetto di 5° ... 10° rispetto al sensore.
Montare il sensore il pili vicino possibile all'oggetto.

Per una ricezione ottimale della luce: posizionare oggetto e riflettore
come da tabella:

Tipo Distanza max. Distanza Distanza
riflettore oggetto oggetto non
trasparente trasparente

NM111/PM111[60 mm 22..26mm __20..30mm
NM331/PM331{200 mm 90..110mm 90...110 mm

Q,/Q, Indicador salida con-
mutada (LED amarillo)
High 0/ Een el campo de medicién _|conectado
Low 0/Eno esté en el campo de desconectado
medicién
A Posicion de objeto 0 /| Posicidn de objeto 0 /| Salida analégica Q,
Posicion de borde E | Posicion de borde E
TW 100 mm TW 25 mm
0mm 0mm 4 mA
30 mm 20 mm 20 mA
15 mm 10 mm 12 mA
Magnitud de
regulacion de destino
<0mm <0mm 3.5mA, 0/ Etrans-
curre hacia el lado de
conector
>30mm >20mm 20.5mA, 0/ Etrans-
curre hacia el lado de
cabezal
No hay bordesenel |Nohaybordesenel |3 mA
campo de medicion [campo de medicion

5] Diagrama: campo de medicién / distancia de deteccion [TW]

Mantenimiento
Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:
- limpiar las superficies pticas externas
- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pycckui A3bIK

MatpuuHbIf AQTYHK
¢ o6HapyxeH1eM Kpasi / IPUHLMN OTpaxaTeAs
PyKkoBOACTBO N0 3KCNAyaTaLUuu

Yka3aHus no 6ezonacHoct

* He sBasetcs 060pyaoBaHueM pma obecneyerns 6e3onacHocTu

B COOTBETCTBUM C AvpekTuBoii EC no pabote ¢ MawwMHHbIM
060pyAOBaHUEM.

lepeA BBOAOM B 3KCMAyaTaLMI0 U3yuuTe PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaLum.
TMoAKAOUEHME, MOHTaX W YCTaHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CrieLMaAucTam.
lpy BBOAE B 3KCNAYaTALMIO 3aLLMLLATL YCTPOMCTBO OT NONAAAHNA rPA3K
W BAGIn.

QAatunk AL20D / E ocHalwéH CBETOAMOAAMU. AATUMK COOTBETCTBYET
rpynne pucka 1 cornacHo MK 62471:2006 (cywiecTBeHHas 0nacHoCTb:
GOTOXMMUYECKOE MOBPEXAEHHE ceTyatki). Hukakux ocobbix Mep
NPEANPUHUMATL HE HYXHO (Hanpumep, M 3alLUTbI FAa3).

[pUMeHeHne No Ha3HaYEeHuU1o

MatpuuHblii AaTunk AL20E npeacTaBasieT o607 ONTOINEKTPOHHbI
AQTUMK W UCMOAB3YETCSH MA ONTUYECKOTO, BECKOHTAKTHOTO 0BHApYXeHHs
06bEKTOB / KPAEB Ha OCHOBAHMM PA3AUUUiA B KOHTPACTHOCTU. ITOT AATUMK
TpeByeT CneLmanbHoOro 0TpaxaTens (CM. MPUHAMEXHOCTH).

BBoa B aKcnAyaTaumio
BBoa B aKcnayatauuio

ﬂ Pa3béMbl yCTPOMCTBA NOBOPAYUBALOTCA N0 FOPU3OHTAAW U BEPTUKAAH.
BcraBuTb B 06€CTOUEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeast U 3akpenuTb
BUHTaMMU.

s rHespa Ha B npuMeHsitoTes caepytolime 0603HauYeHHS:

brn = kopuuHeBbIi, blk = uepHbIiA, blu = cuHWiA, wht = 6enblid,

gra = cepblit.

TOAKAOUMTB AGTUMK COTAGCHO CXEME INEKTPUYECKOTO COEAMHEHWSA B.

MopaTb Ha AaTYMK paboyee HanpsKeHWe (CM. 3aBOACKO WTamn);
3enéHblii cBeToanoa [Power On] AOMDKEH 3aropeTtbes.

YCTaHOBHTb ATUMK KPENEXHBIMM OTBEPCTUAAMU Ha TOM MECTe, rae
KOHTPOAMPYEMbI 0OBEKT BbINOAHAET MUHUMaAbHbIE ABUXEHHS B
BbicOTy. CobAt0AaTb 06AACTb CKAHMPOBAHMS U AUaNa3oH U3MEPEHUs
(cm. TeXHUYECKWE AAHHbBIE B KOHLLE AQHHOTO PYKOBOACTBA N0
3KcnAyataLum).

m 06HapyxeHue kpas (E): cobAoAaTb OPUEHTALMIO AATYMKA K Ko W
HanpPaBAEHUIO ABUXEHUA.
S = cTopoHa pa3béma / K = cTopoHa ron0BKK

[T PacnosHasakme 06betoB (0): s Kpa&B C NEPENasoM BbICOT
HaKAOHWTb AGTUMK K NOBEPXHOCTU 06bEKTA NPUMEPHO Ha 2°.

B mezx: B ssnsme s &80T 5° L 100 ET. Lo yETE a
AR EMAE RS L, AT ISR (KB LED) | WEE SRYBKYICEES B TRYRFHET, ) HcTupoBKa npuema cBera:
BER&EIL%, SHREZELTHLEHIC, HRPEVTLIRERICHE> THERD Pacnonoxutb CBETOBOE NATHO B LIEHTPE oTpaxateasd. MHankaTtop
[2a] L& NepeKAoYatoLLErO BbIXOAA (KEATHIA CBETOAMOA) BbIKAOUEH:
R EYEEAE3 T2 B EA 5° ... 10°, s | EEER > g HET Kpas B AMana3oHe M3MepeHus.
FANBRIFERHNR /D%, TRER, =17 ')7;%%0751 ﬁaﬂwﬂﬁggﬂt 3?:?;}3@?;%&:
m HaknoHHMTb 0TpaxateAb Ha 5° ... 10° OTHOCUTEALHO AATUMKA.
B #is=miast Fmesmiat 5° ... 10°, (BB REER THRTY NM111/PM111]60 mm 22..26mm__20...30 mm BhIpOBHATL 06bEKT / Kpaii B noAe M3MepeHna. CBETOBOE NATHO
B, NM331/PM331{200 mm 90..110mm 90...110 mm BUAUMO.
RERMELNERIE | DREREZRE . X HaknoHutb noBepXHOCTL 06beKTa Ha 5° ... 10° OTHOCHTEALHO ATYMKA.
£l BARSE | SHWKEE FEAYWKEE E 7rooun Q,: YCTaHOBMTb AATUMK KaK MOXHO OAKXKE K 0ObEKTY.
] 35 FHOvEHQ, &k CHELANS), "AXVRAEERELL L, [\t ONTMMaAbLHOTO NPUEMA CBETa PACNOAOXUTL 0ObEKT M OTpaxaTeAb B
NM111/PM111{60 mm 22..26mm__ 20..30mm *NE?EEIWG)E%JG):I/ RSARIVISOuB, 2HEHLET: COOTBETCTBUM C TaDAULIEH:
NM331/PM331[200 mm 90..110mm_90...110 mm AAYFIENQ/Q(RA YT T/ HEi): Tun Makc. Paccrosinue oo PaccTosiHue A0
v F = PaccTosiHMe A0 | MPO3payHOro Henpo3pavyHoro
|3 EET Q, /9, AL }(;égﬁ_%)ﬁ 24 oTpaxareas obbekTa o6bekTa
N n R —— P NM111/PM111{60 mm 22..26mm __ 20..30mm
ﬁmm&mo (ME) HENETENE XL EOE | High |O/EARIEBHAMICSY b4
S 5 Ll low  [0/E A BEBERCEL E NM331/PM331[200 mm 90..110mm_90..110mm
QP/QNﬁ*E’mHﬂ(ﬂJﬁ/WEE) : ~ ﬂ SHRMLBO/ Ty | HEMELBO/ Ty FFOSHNQ, ﬂ Ananorosbii Bbixoa Q,:
Q,/Q, FF R i 5 R AT SHUBE SUEE AHaOroBbiif BLIX0A Q, (M3MEPHUTEbHBI) BRIBOAUT «[TOAOXEHME NEPBOro
(HELED) TW 100 mm TW 25 mm KOHTPACTHOTO Kpas B AANa3oHe U3MEPEHHA N0 OTHOLLIEHHIO K CTOPOHE
High O/EENETER 23] 0mm 0mm 4 mA pasbemar:
Low O/E RN BEE R X 30mm 20 mm 20 mA Nepekatouarowmii BbIXoA Q, / Q, (NepekAloueHHe,/AOCTOBEPHOCTb):
15 mm 10 mm 12 mA
4] HRMEO/ 4 | NREEO/ 04 L Q, SR EHETR 0Q,/q, lw&xxgg&ﬂo
quilﬁlfnm TV\1IM2I§ |E1m <0mm <0mm 3.5mA 0/EA % BbIX0AA (KEATBI#H
0 0 TmA 2RO TWVS CBETOAWOA)
mm mm m, >30mm >20mm 20.5mA,0/EANAY High 0/ E B Avana3oHe M3mMepeHus  [BKA.
30 mm 20 mm 20 mA REICOTTWVD
15 _ — - Low 0/ E He B AMana3oHe U3MepeHus | BblKA.
mm 10mm 12mA RE7 A — LKA [AE7 A —JLKAICT |3 mA
B EESHY v IBL vIBL E1  Nonoxenne o6bekta | Monoxenue obbekra |AHanoroBbIi BbIX0A qQ,
<0mm <0mm 3.5mA O/E&EMm 0/ nonoxerue kpas E| 0 / noroxenue kpas E
el H =axen/2+v>i@ TW 100 mm TW 25 mm
>30mm >20 mm 20.5mA,0/E& 0mm 0mm 4 mA
__ - __ - ESI] AXTFYA 30mm 20mm 20mA
ANRREAZDE |\ WRXEAEDE [3mA SICK £ H XY FFYATU—TF, 15mm 10mm f2mA
EHMCUTETSCE2HBHLTVET eAeBasn
B =z ussm/ omsEs W) -LYZRREOHER nepomeag
- RIOMREEEAKGED IR ~omm <0mm 3.5mA, 0/F
g HMERERETDERBELEEATVET, nepexoi\chropOHe
SICK ft e KBRS ERARKCOEELTRFERLEEETIHANCEVETOTHS A pazhEMa
RMBY T8 UBHITTHERSEEV, BEENEHRFES LTEMT— 2 RIETER >30mm >20mm 20.5mA,0/E
CEEEARNE BUEEA, NePEXoATT K CTOPOHE
- RERERENA L ERE g”\":"“
et Az S /= " HET Kpas B HET Kpas B m
TRNRERTEMRE, M3MEPUTEALHOM MOAE | M3MEPUTEABHOM MOAE

MEERFBTEM, AN REENBRSBIHFRRESR,

E Aunarpamma: AvanasoH MSMGDSHMH/OﬁAaCTb CkaHMpoBaHUA

TexobcayxuBaHue
Datunkn SICK He HyXAQHOTCS B TEXOOCAYKMBAHUM.

PeKomeHayeTcs peryAipHO

- OYMLLATb ONTUYECKUE OTPAHNYMUBAIOLLME NOBEPXHOCTU

- NIPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHMI
3anpeLLaerca BHOCUTb U3MEHEHNS B YCTPOICTBA.

MpaBo Ha OWK6KN 1 BHECEHUE U3MEHEHWI COXPaHEHO. Yka3aHHble
CBOJICTBA M3AENMSA U TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKN HE ABAFIOTCA rapaHThe.



