Array Sensor
with Edge Detection / Scanning Principle
Operating instructions

Safety specifications

* Read the operating instructions before starting operation.
Connection, assembly, and settings only by competent technicians.
Protect the device against moisture and soiling when operating.

No safety component in accordance with EU machine guidelines.

The sensor AT20D / E is equipped with LEDs. The sensor meets the
criteria of risk group 1 according to IEC 62471:2006 (relevant hazard:
retinal blue light hazard). No special measures are required (e. g. eye
protection).

Proper use

The array sensor AT20D is an opto-electronic sensor and is used for optical,
non-contact detection of diameters, cracks and thicknesses of objects on
the basis of contrast differences.

Starting operation

A Sensor plug can be swiveled horizontally and vertically.
Connect and secure cable receptacle tension-free.

The following apply for connection in B: brn = brown, blk = black,
blu = blue, wht = white, gra = gray.

Connect the sensor according to the B connection chart.

Connect sensor to operating voltage (see nameplate);
green power indicator [Power On] must light.

Mount the sensor with mounting holes at the place where the test
object has the least horizontal and vertical movement. Note scanning
range and measurement area (see the technical data at the end of
these operating instructions).

[P Line detection (L): determination of width.
S =plugside / K = head side

[T Object detection (0): determination of width.

ﬂ Alignment of light reception:
Position object.
m With reflecting or shiny object surfaces, tilt the sensor 5° ... 10° to the
material surface. Avoid swaying the sensor.
Rough alignment: Position light spot on line / object.
Light spot on line / object visible.
m Transparent and dark objects can be detected in reflector mode.
Mode selection: Position reflector in the light field during a restart.

Tilt the reflector 5° ... 10° with respect to the sensor.
Mount the reflector as close as possible to the object.

Position object and reflector according to the table for optimum

light reception:
Type Max. reflector  |Distance of transpar-
distance ent object
NM111/PM111 60 mm 22..26mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

H Analog output Q;:

Analog output Q, (measuring) provides the width between the first
contrast edge on the plug side (S) and the first edge on the head side (K).

3 mA = no line (L) or object () in visibility field
3.5mA = LorO run out on the plug side (S)
20.5mA = LorO run out on the head side (K)

Switching output Q, / Q, (switching / plausibility):

Q,/Q, Switching output
indicator (yellow LED)
High L/ 0in measurement range on
Low L/ 0 notin measurement range |off

ﬂ Line width (L) / object width (O):
X = object width in mm

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1.25 mm/mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1.875 mm/mA

Examples of line detection

Measurement area / scanning range [TW]:
Only AT20D_ _111: with reference to 50% contrast to white paper.

Only AT20D_ _331: with reference to 30% contrast to white paper.
(typical values)

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical
data are not written guarantees.

DEUTSCH

Array Sensor
mit Kantenerkennung / Tasterprinzip
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Vorder Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

* Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

* Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

» Kein Sicherheitsbauteil gemafl EU-Maschinenrichtlinie.

» DerSensor AT20D / E ist mit LEDs ausgestattet. Der Sensor entspricht
der Risikogruppe 1 gemaf IEC 62471:2006 (relevante Geféhrdung:
Photochemische Netzhautschadigung). Es missen keine besonderen
MaRnahmen (z. B. zum Schutz der Augen) vorgenommen werden.

Bestimmungsgeméfie Verwendung

Der Array Sensor AT20D ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum op-
tischen, beriihrungslosen Erfassen von Durchmessern, Spalten und Dicken
von Objekten anhand von Kontrastunterschieden eingesetzt.

Inbetriebnahme
A Geratestecker horizontal und vertikal schwenkbar.

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben.

Fiir Anschluss in B gilt: brn = braun, blk = schwarz, blu = blau,
wht = weif, gra = grau.

Sensor laut Anschlussschema B anschliefRen.

Sensor an Betriebsspannung legen (s. Typenaufdruck);
Betriebsanzeige griin [Power On] muss leuchten.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an Stelle montieren, an der das
Priifobjekt die geringsten Héhenbewegungen ausfiihrt. Dabei Tast-
weite und Messbereich beachten (s. technische Daten am Ende dieser
Betriebsanleitung).instructions).

m Linienerkennung (L): Bestimmung der Breite.

S = Steckerseite / K = Kopfseite
m Objekterkennung (0): Bestimmung der Breite.
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More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteragdes
poderdo ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaracdo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i dati
tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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2] Justage Lichtempfang:
Objekt positionieren.

P2 Bei spiegelnden oder glanzenden Objektoberflchen Sensor um
5° ... 10° zur Materialoberfldche neigen. Tastschwankungen vermeiden.
Grobjustierung: Lichtfleck auf Linie / Objekt ausrichten. Lichtfleck auf
Linie / Objekt sichtbar.

m Im Reflektor-Mode sind transparente und dunkle Objekte detektierbar.
Mode-Wahl: Wahrend Neustart Reflektor im Lichtfeld positionieren.

Reflektor 5° ... 10° bezogen auf Sensor neigen. Reflektor méglichst
nah am Objekt montieren.

Fiir optimalen Lichtempfang Objekt und Reflektor laut Tabelle
positionieren:

Typ Max. Abstand  (Abstand transparentes
Reflektor Objekt
NM111/PM111 60 mm 22..26 mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

H Analogausgang Q,:
Analogausgang Q, (messend) gibt die Breite zwischen der ersten
Kante Steckerseite (S) und der ersten Kante Kopfseite (K) aus.

3 mA = keine Linie (L) oder Objekt (O) im Sichtfeld
3,5mA = Loder O laufen zur Steckerseite (S) aus
20,5 mA = L oder O laufen zur Kopfseite (K) aus

Schaltausgang Q,/ Q, (schaltend / Plausibilitat):

Q,/Q, Schaltausgangsanzeige
(gelbe LED)
High L/ 0im Messbereich an
Low L/ 0 nicht im Messbereich aus

ﬂ Breite Linie (L) / Breite Objekt (0):
x = Objektbreite in mm

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,25 mm/mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm/mA

ﬂ Beispiele Linienerkennung

A

4
s 54.1 (2.13)
©
s, 48.6 (1.91)
g
]
N 14.2 g e
. . |(0.56) ™
) ) o
© b . o
s = | S|
[ [le) 11, 45 0|0
g TN o
il 0 s
~
—c .
~ ~ |
< “3

24.3
(0.96)
24.0
(0.94)

All dimensions in mm (inch)

3 mA (0.12)

20.5 mA (0.81)

1
&L : L+
blk. 4
-)—r— Q
bluj 3 M
wht| 2 (4 |
»——=
s Q Q. M4 § K AT20E__111:
<#2r= e 18 20 22
- 20.5 (0.71) (0.79) (0.87)
20
b
o
12 2
5]
A4 n A
3.5
0 10 20 O/E [mm] \
20 25 30
(15) (30) (0.79) (0.98) (1.18)
TW mm (inch)
Q./Qy
AT20E__331:
28 30 32
(1.10) (1.18) (1.26)
ﬂ Messbereich / Tastweite [TW]:
Nur AT20D_ _111: bezogen auf 50% Kontrast zu weiem Papier. -
Nur AT20D_ _331: bezogen auf 30% Kontrast zu weiem Papier. 8
(typische Werte) GC)
9]
Wartung
SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden
- die optischen Grenzflachen zu reinigen \
- Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen 90 100 110
Veranderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden. (3.54) (3.94) (4.33)
. M X ™ inch
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften mm (inch)
und technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.
AT20E -PM111 -NM111 -PM331 -NM331
Scanning range (TW) Tastweite (TW) Distance de détection (TW) Distancia de deteccéo (TW) 25mm 25mm 100 mm 100 mm
Measuring range Messbereich Plage de mesure Faixa de medigcdo 20 mm 20 mm 30 mm 30 mm
Light spot Lichtfleck Spot lumineux Ponto de luz 30 mm x5 mm? 30 mmx 5 mm? 50mmx10mm? 50 mmx 10 mm?
Supply voltage Ug Versorgungsspannung Ug Tension d'alimentation Ug Tensdo de alimentagéo Ug DC24V+20%Y DC24V+20% Y DC24V+20%"Y  DC24V+20%Y
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutacédo PNP NPN PNP NPN
Max. output current Qs / Qy Max. Ausgangsstrom Qs / Qy Courant de sortie max. Qq/ Qy Corrente de saida max. Qp/ Qy 100 mA 100 mA 100 mA 100 mA
Analog output Q, Analc Q Sortie analogique Q, Saida analdgica Q 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA?
Response time Q/ Qy Ansprechzeit Qp / Qy Temps de réponse Qp/ Qy Tempo de resposta Qp/ Qy 3ms? 3ms?¥ 3ms? 3ms?
Output rate Ausgaberate Débit de sortie Taxa de saida 1ms 1ms 1ms 1ms
Reproducibility Reproduzierbarkeit Reproductibilité Reprodutibilidade 30um 30 um 50 pm 50 um
Enclosure rating Schutzart Type de protection Grau de protegdo IP67 IP67 IP67 IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo @ @ @ @
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température ambiante Temperatura do ambiente operacional -10°C...+65°C -10°C..+65°C -10°C..+55°C -10°C...+55°C
D Limit values D Grenzwerte O Valeurs limites " Valores limite
residual ripple max. 5 Vss Restwelligkeit max. 5 Vss ondulation résiduelle max. 5 Ve ondulagao residual max. 5 Vss
Us connections reverse polarity protected Us-Anschliisse verpolsicher Raccordements Us protégés contre les inversions de polarité Conexdes U protegidas contra inversao de polos
? Nominal load residue R =500 Q 2 Nennlastwiderstand R =500 Q 2 Résistance de charge nominale R =500 Q % Resisténcia nominal de carga R =500 Q
3 Minimale response time 3 Minimale Ansprechzeit 3 Temps de réponse minimal 3 Tempo de resposta minimo
AT20E -PM111 -NM111 -PM331 -NM331
Distanza di tastatura (TW) Distancia de deteccion (TW) FEEE (W) AF v i@ TW) 06nacTb ckaHnpoBaHusi (TW) 25 mm 25 mm 100 mm 100 mm
Campo di misura Campo de medicion N BSEE A E E [/Anana3oH U3mepexus 20 mm 20 mm 30 mm 30 mm
Punto luminoso Spot KR HKERARY b CBETOBOE NATHO 30mmx5 mm? 30 mmx 5 mm? 50 mmx 10 mm?> 50 mmx 10 mm?
Tensione di alimentazione Ug Tension de alimentacion Ug BREE Ug HIREE Uy HanpsxeHue nutanusa Ug DC24V+20%" DC24V+20%Y DC24V+20%Y DC24V+20%"
Uscita di commutazione Salida conmutada Frx B AAYFUTHH TlepeKAYaLNIA BLIXOA PNP NPN PNP NPN
Corrente in uscita max. Qp/ Qu Intensidad méx. de salida Q»/ Qu B A5 B Qp/ Qu BAHIER Q/Qu Makc. BbIX0AHO# TOK Qp / Qy 100 mA 100 mA 100 mA 100 mA
Uscita analogica Q, Salida analégica Q, ik IR Q, TFOJdHnQ, AHanoroBblit BbIX0A Q, 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA? 4..20mA?
Tempo di risposta Qp/ Qu Tiempo de respuesta Q»/ Qu AR B 1E) Qp/ Qu ISERE Q/Qu Bpemsi otkmka Q/ Qu 3ms? 3ms? 3ms? 3ms?
Frequenza di uscita Velocidad de salida RS HAL—hk POM3BOAUTEALHOCTD 1ms 1ms 1ms 1ms
Riproducibilita Reproducibilidad B BRME B0OCNPOM3BOAMMOCTL 30 um 30 um 50 ym 50 ym
Tipo di protezione Tipo de proteccion CEaES REZER CreneHb 3aLuTbl IP67 IP67 IP67 P67
Classe di protezione Clase de proteccion R R REITA Knacc 3awmtbl @ @ @ @
Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio IHEHE-R BEREEE [/\wana3oH pabounx Temneparyp -10°C..+65°C -10°C..+55°C -10°C..+55°C -10°C..+55°C
Y Valori limite ondulazione Y Valores limite v RRERRR v RRE - Mpeaensl
ondulazione residua max. 5 Vss ondulacion residual max. 5 Vss BARE 5Vss BB YT IEEAK 5Vss Ocrarouras nyAcaums Makc. 5 Vss
Us-collegamenti con protez contro inversione di poli Conexiones U a prueba de inversién de polaridad U 3Bk B R 32 U ARV R BERE Ug-NOAKAOUEHUS C 3ALUMTOV OT NepenyTIBaHus NoA0CoB

Resistenza nominale R =500 Q
Tempo di risposta minimo

Resistencia de carga nominal R =500 Q
Tiempo de respuesta minimo

2 EERLR B R =5000
¥ B SRR ALY )

2 ERBFEIELR =5000
v BNSERR

2 HomuHanbHOE CONpoTHBAEHHE Harpysk R =500 Q

3 MUHUMaAbHOE BpeMst OTKAMKa



FRANCAIS

Capteur ligne
avec détection des bords / principe de
Notice d’instruction

Consignes de siireté

« Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

« Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement au
personnel qualifié.

 Protéger I'appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise
en service.

Il ne s'agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

¢ Le capteur AT20D/ E est doté de LED. Le capteur correspond au groupe
arisque 1 selon la norme CEl 62471:2006 (Sécurité photobiologique
des lampes et des appatreils utilisant des lampes). Aucune mesure
particuliére (comme la protection des yeux) ne doit étre prise.

Utilisation conforme

Le capteur a matrice AT20E est un capteur optoélectronique utilisé pour
I'enregistrement optique et sans contact des objets / bords sur la base des
différences de contraste.

Mise en service

ﬂ Connecteur d’appareil orientable en vertical ou horizontal.
Enficher le cable avec connecteur femelle hors tension et le visser
afond.

Pour le raccordement au niveau de B, on applique : brn = marron,
blk = noir, blu = bleu, bwht = blanc, gra = gris.

Brancher le capteur conformément au schéma de raccordement B.

Mettre le capteur sous tension (voir étiquette signalétique) ; I'afficheur
d’état vert [Power On] doit étre allumé.

Monter le capteur en utilisant les trous de fixation a I’endroit ot I'objet

a controler présente la plus faible variation d’amplitude verticale.

Faire attention a la distance de détection et a la plage de mesure

(voir caractéristiques techniques a la fin de cette notice d’instruction).
Y Détection de lignes (L) : détermination de la largeur.

S = cOté connecteur/ K = coté téte

T Détection d'objets (0) : détermination de la largeur.

A Réglage de la réception de la lumiére :
Positionner I'objet.

m En cas de surfaces d’objet réfléchissantes ou brillantes, incliner le
capteurde 5 ... 10° en direction de la surface du matériau.
Eviter les oscillations de la distance de mesure.

Réglage grossier : aligner le spot lumineux sur la ligne ou I'objet.
Le spot lumineux sur la ligne ou 'objet est visible.

m Dans le mode réflecteur on peut détecter les objets transparents et
les objets sombres. Sélection de mode : pendant le redémarrage,
positionner le réflecteur dans le champ lumineux.

Incliner le réflecteur de 5° ... 10° par rapport au capteur. Monter le
réflecteur aussi prés que possible de I'objet.

Pour une réception lumineuse optimale, positionner I'objet et le
réflecteur selon les indications fournies dans le tableau :

Type Distance max. Distance objet
réflecteur transparent
NM111/PM111 60 mm 22..26mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

H Ssortie analogique Q, :

La sortie analogique Q, (celle qui mesure) émet la largeur constatée
entre le premier bord coté fiche (S) et le premier bord coté téte (K).

3 mA = pas de ligne (L) ni d’objet (0) dans le champ visuel
3,5 mA = Lou O fuit vers le coté fiche (S)
20,5 mA = Lou O fuit vers le coté téte (K)

Sortie logique Q,/ Q, (commutation / plausibilité) :

Q,/Q, Affichage sortie
logique (LED jaune)
High L/ 0 dans la plage de mesure allumée
Low L/ 0 pas dans la plage de éteinte
mesure

ﬂ Breite Linie (L) / Breite Objekt (0):
x = Objektbreite in mm

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA)* 1,25 mm/ mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm/ mA

Le capteur identifie les disparités de contraste du noir au blanc.

Plage de mesure / distance de détection [TW]:
Uniquement AT20D_ _111: par référence a un contraste de 50 %
par rapport au papier blanc.

Uniquement AT20D_ _331: par référence a un contraste de 30 %
par rapport au papier blanc. (valeurs typiques)

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder régulierement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au contrdle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

PORTUGUES

Sensor matricial com
detecgdo de margens / principio da reflexdo
Instrugoes de opera¢ao

Avisos de seguranca

* Leromanual de instrucdes antes da colocacdo em operacao.

* Aconexdo, amontagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

» Durante a colocacéo em operagao, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

» Este ndo é um componente de seguranca conforme a Diretriz de
Maéquinas Europeia.

¢ 0sensor AT20D/E esta equipado com LEDs. O sensor corresponde
ao grupo de risco 1 cfe. IEC 62471:2006 (perigo relevante: lesao
fotoquimica da retina). Nao sdo necessarias medidas especiais
(p. ex., para proteger os olhos).

Utilizagao correta

0 sensor array AT20D é um sensor optoeletronico e é usado para a de-
teccdo Optica, sem contato, de didmetros, fendas e espessuras de objetos,
com base em diferengas de contraste.

Comissionamento
Colocacao em operacao

ﬂ Conector do aparelho que pode ser inclinado na horizontal e na
vertical. Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar.

Para a conexdao em B vale o seguinte: brn = marrom, blk = preto,
blu = blau, wht = branco, gra = cinza.

Conectar o sensor de acordo com o esquema de conexao B.

Ligar o sensor a tensdo de alimentagao (ver o tipo impresso);
o indicador de operacao [Power On] deve acender.

Montar o sensor com os orificios de fixagdo no ponto no qual o objeto
a ser testado execute os minimos movimentos na altura. Observar a
distancia de detecgdo e a faixa de medicéo (ver os dados técnicos no
final deste manual de instrugdes).

m Deteccéo de linha (L): determinagdo da largura.
S =lado do conector/ K = lado da cabega

T Deteccio de objeto (0): determinagdo da largura.

ﬂ Ajuste recepcao luminosa:
Posicionar o objeto.

X1 Em caso de objetos com superficie reflexiva ou brilhante, inclinar
osensorem 5° ... 10° em relagdo a superficie do material. Evitar
oscilagoes de sensoreamento.

Ajuste grosseiro:

direcionar o ponto de luz sobre a linha / objeto. Ponto de luz visivel
sobre alinha / objeto.

X No modo refletor sdo detectéveis objetos transparentes e objetos
escuros. Selegao do modo: durante a reinicializagao posicionar o
refletor no campo de luz.

Inclinar o refletor em 5° ... 10° em relag&o ao sensor. Montar o
refletor o mais perto possivel do objeto.

Para recepcao ideal de luz, posicionar o objeto e o refletor conforme

atabela:
Tipo Distancia max. Distancia objecto
reflector transparente
NM111/PM111 60 mm 22..26mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

Kl saida analdgica Q,;:

A saida analdgica Q, (de medigdo) informa a largura entre o primeiro
canto do lado do conector (S) e o primeiro canto do lado da cabeca (K).

3 mA = nenhuma linha (L) ou objeto (0) visivel no campo de viséo
3,5mA = Lou 0 se movem para o lado do conector (S)
20,5 mA = L ou O se movem para o lado da cabeca (K)

Saida de comutacao Q,/ Q, (de comutacéo / plausibilidade):

Q,/Q, Indicagao da saida
de comutacao
(LED amarelo)
High 0/E na faixa de medicao lig.
Low 0/ E fora da faixa de medicdo  |desl.

ﬂ Largura da linha (L) / largura do objeto (0):
x = largura do objeto em mm

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,25 mm/mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm / mA

Exemplo de detecgdo de linhas.

Faixa de medicéo / distancia de detecgao [TW]:

Somente AT20E_ _111: referido a 50% de contraste com o
papel branco.

Somente AT20E_ _331: referido a 30% de contraste com o
papel branco. (valores tipicos)

Manutencao
Os sensores SICK ndo requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares
- uma limpeza das superficies 6pticas
- uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

ITALIANO

Array Sensor
per riconoscimento spigoli / a tasteggio
Istruzioni per I'uso

Avvertenze di sicurezza

* Prima della messa in servizio leggere le istruzioni per I'uso.

* Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato

* Alla messa in servizio proteggere il dispositivo dall'umidita e dalla
sporcizia.

¢ Non & un componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE

« |I'sensore AT20D/E ¢ dotato di LED. Il sensore corrisponde al gruppo
dirischio 1 secondo IEC 62471:2006 (rischio di danni fotochimici alla
retina). Non devono essere adottate misure speciali (ad es. per
la protezione degli occhi).

Uso conforme alla destinazione

L’Array Sensor AT20D & un sensore optoelettronico; viene impiegato per il
rilevamento ottico senza contatto di diametri, fessure e spessori di oggetti
sulla base delle differenze di contrasto.

Messa in esercizio
Messa in servizio

R Connettore dell “apparecchio orientabile orizzontalmente e
verticalmente. Infilare il connettore femmina precablato senza
tensione e awvitarlo.

Per il collegamento in B vale: brn = marrone, blk = nero, blu = blu,
wht = bianco, gra = grigio.

Collegare il sensore secondo lo schema di collegamento B.
Applicare al sensore la tensione di alimentazione (v. stampigliatura

del tipo); | “indicatore di funzionamento verde (alimentazione ON) deve
essere acceso.

Montare il sensore con i fori di fissaggio nel punto in cui | “oggetto di
verifica esegue i movimenti verticali pill piccoli. Fare attenzione alla
distanza di tastatura e al campo di misura (v. dati tecnici alla fine delle
presenti istruzioni per | “uso).

m Rilevamento linee (L): determinazione della larghezza.
S = lato connettore / K = lato testa

m Rilevamento oggetti (0): determinazione della larghezza.

ﬂ Regolazione ricezione della luce:
Posizionare I'oggetto.

Y In caso di superfici di oggett riflettent o lucide, inclinare il sensore di
5° ... 10° rispetto alla superficie del materiale. Evitare oscillazioni di
tastatura.

Regolazione di massima:
dirigere il punto luminoso sulla linea / sull “oggetto. Punto luminoso
visibile sulla linea / sull “oggetto.

m Nella modalita con riflettore si possono rilevare oggetti trasparenti e
opachi. Selezione della modalita: posizionare il riflettore nel campo
luminoso durante il riawvio.

Inclinare il riflettore di 5 ... 10° rispetto al sensore. Montare il riflettore
il pil vicino possibile all'oggetto.

Per una ricezione ottimale della luce posizionare 'oggetto e il riflettore
come indicato nella tabella:

Tipo Distanza max. Distanza oggetto
riflettore trasparente
NM111/PM111 60 mm 22..26 mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

ﬂ Uscita analogica Q,:

L'uscita analogica Q, (misurazione) emette la larghezza tra il primo bordo
sul lato connettore (S) e il primo bordo sul lato testa (K).

3 mA = nessuna linea (L) o nessun oggetto (0) nel campo visivo
3,5mA= Lo O verso lato connettore (S)
20,5 mA = Lo 0 verso lato testa (K)

Uscita di commutazione Q,/ Q, (commutazione / plausibilita):

Q./Q, Indicatore uscita di
commutazione
(LED giallo)
Alto 0/ E nel campo di misura on
Basso |0/ E non nel campo di misura _|off

ﬂ Larghezza linea (L)/larghezza oggetto (0):
x = larghezza oggetto in mm

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,25 mm/mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm/mA

Esempi di rilevamento di linee

Campo di misura / distanza di tastatura [TW]:

Solo AT20E_ _111: riferito a un contrasto del 50% rispetto alla
carta bianca.

Solo AT20E_ _331.: riferito a un contrasto del 30% rispetto alla
carta bianca. (valori tipici)

Manutenzione
| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di
- pulire le superfici limite ottiche
- Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor matricial
con detector de bordes / principio de pulsacion
Manual de Servicio

Indicaciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« Laconexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente
técnicos especialistas.

* Proteja el dispositivo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en servicio.

* No se trata de un componente de seguridad segin la Directiva de
méquinas de la UE.

« Elsensor AT20D / E esté equipado con indicadores LED. Este sensor
se incluye en el grupo de riesgo 1 seglin IEC 62471:2006 (riesgo
relevante: lesiones fotoquimicos de Ia retina). No es necesario adoptar
ningln tipo de medida especial (p. €]., para proteger los ojos)

Uso conforme a lo previsto

El sensor Array AT20D es un sensor optoelectrénico empleado en la
deteccion dptica y sin contacto de diametros, huecos y grosores de objetos
a partir de las diferencias de contraste.

Puesta en servicio
[I Conector de aparato orientable horizontal y verticalmente.
Enchufe sin tension la toma de red y atornillela

Para la conexion en B rige: brn = marrén, blk = negro, blu = azul,
wht = blanco, gra = gris.

Conecte el sensor seglin muestra el diagrama de conexion B.
Conecte el sensor a la tension de alimentacion (consulte los

datos caracteristicos); el indicador de servicio verde [Power On]
debe iluminarse.

Monte el sensor con orificios de fijacién en el lugar en que el objeto
que deba comprobarse muestre la menor variacion posible de altura.
Para ello, tenga en cuenta la distancia de deteccion y el rango de
medicion (consulte los datos técnicos que figuran al final de este
manual de instrucciones).

B Deteccion de lineas (L): determinar la anchura.
S =lado conector/ K = lado cabezal

m Deteccidn de objetos (0): determinar la anchura.

F1 Ajuste de la recepcion de luz:
Posicionar el objeto.

m Al trabajar con objetos de superficie especular o brillante, puede ser
necesario inclinar el sensor entre 5° ... 10° respecto a la superficie
del material. Evite las fluctuaciones de exploracion.

Ajuste aproximado:
Orientar el spot sobre la linea / el objeto. El spot puede verse en la
linea/ el objeto.

ﬂﬂ En el modo reflector son detectables objetos transparentes y oscuros.
Seleccion del modo: posicionar el reflector en el campo luminoso
durante el rearranque.

IncIinargI reflector entre 5° ... 10° respecto al sensor. Montar el reflec-
tor la méas cerca posible al objeto.

Para una recepcion de luz optima, posicionar objeto y reflector seglin
tabla:

Tipo Distancia max. Distancia objeto
reflector transparente
NM111/PM111 60 mm 22..26 mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

K salida analégica Q,;:

La salida analégica Q, (de medicion) proporciona la anchura entre
el primer borde lado conector (S) y el primer borde lado cabezal (K).

3 mA = No hay linea (L) o objeto (0) en el campo visual
3,5mA = Lo bien O transcurren hacia el lado conector (S)
20,5 mA = Lo bien O transcurren hacia el lado cabezal (K)

Salida conmutada Q, / Q, (conmutando / plausibilidad):

Q,/Q, Indicador salida con-
mutada (LED amarillo)
High 0/Een el campo de medicién _|conectado
Low 0/ Eno esta en el campo de desconectado
medicién

ﬂ Anchura linea (L) / anchura objeto (0)
x=anchura del objeto en mm

TW 25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,25 mm/ mA
TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm/mA

ﬂ Ejemplos de la deteccién de lineas.

A campo de medicién/ distancia de deteccion [TW]:

Solo AT20E_ _111: en referencia a un contraste del 50% respecto
al papel blanco.

Solo AT20E_ _331: en referencia a un contraste del 30% respecto al
papel blanco. (valores tipicos)

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, rqcomendamos:
- limpiar las superficies Opticas externas )
- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pycckui A3bIK

MatpuuHbIf AQTYHK
¢ 06HapyXeHWeM Kpas / NPUHLMN CKaHMPOBaHWA
PykoB0ACTBO N0 3KCNAyaTaLUuu

Yka3aHus no texHuke 6e3onacHocTu

 [lepea BBOAOM B 3KCNAyaTaLMI0 U3yuuTe PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaLuu.

* TloAKAOUEHME, MOHTaX W YCTAaHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CrieLMaAuCTaM.

* [Ipu BBOAE B 3KCNAYaTaLMIO CAEAYET 3aLLMTUTb YCTPOICTBO OT NONaAaHUs
BAQry 1 rpsisu.

« MaHHOE YCTPOIICTBO He ABARETCA 060pYAOBaHUEM MA 0becneyeHms

6e3onacHocTv B cOOTBETCTBUM C AvpekTuBoii EC no MawwnHHOMY

060pyAOBaHHIO.

Aatunk AT20D / E ocHaLwéH cBETOAMOAAMU. AaTYMK COOTBETCTBYET

rpynne pucka 1 cornacHo MK 62471:2006 (cyLiecTBeHHas OnacHoCTb:

HOTOXMMUUYECKOE MOBPEXAEHHWE CeTYaTku). HUkakux ocobbix mep

NPEeANPUHUMATh He HYXHO (HanpuUMep, MA 3aLKTbI TAa3).

lpUmeHeHne No Ha3HaYeHUIo

MatpuuHblii AaTunk AT20D npeacTaBASET cOB0i ONTOINEKTPOHHBIN AGTUMK
M ONTUYECKOTO, 6ECKOHTAKTHOTO 06HAPYXEHUSI AMAMETPOB, TPELUMH U
TOALMH 06bEKTOB Ha OCHOBAHWUM PA3AUUMIA B KOHTPACTHOCTH.

BBoA B aKcnayaTauuio

A Pazbémbi yerpoiicTaa noBopauMBatoTcst NO rOPU3OHTAAN U BEPTUKAAH.
BcraBuTb B 06€CTOUEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeast v 3akpenuTb
BUHTAMMU.

i rHespa Ha B npumMeHsitoTes caepytolime 0603HauYeHHS:
brn = kopuuHeBbIi, blk = uepHbIiA, blu = cuHWiA, wht = 6enblid,
gra = cepblit.

[OAKAOUMTb AGTYMK COTAGCHO CXEME INEKTPUYECKOTO COEAUHEHNA B.

MopaTb Ha AaTYMK paboyee HanpsKeHNe (CM. 3aBOACKO WTamn);
3enéHblii cBeToanoa [Power On] AOMDKEH 3aropeTbes.

YCTaHOBHTb AATUMK KPENEXHBIMM OTBEPCTUAAMU Ha TOM MECTe, rae
KOHTPOAMPYEMbI 0OBEKT BbINMOAHAET MUHUMaAbHbIE ABUKEHHS B
BbicOTy. CobAt0AaTb 06AACTb CKAHMPOBAHMS U AUANa3oH U3MEePeHUs
(cM. TeXHUYECKWE AaHHbBIE B KOHLLE AQHHOTO PYKOBOACTBA N0
3KcnAyataLum).

m 06HapyxeHue AMHUM (L): onpeaeAeHHe LWMPHHBI.
S = cTopoHa pasbéma / K = cTopoHa ron0BKK

[T PacnosHasakme 06bextos (0): onpeaeAeHHe WMPHHBI.

ﬂ HOcTpoBKa npuema ceera:
YCTaHOBWTb 06bLEKT.

ZY st paborbl ¢ 3epKanbHLIMM 1AM BAECTALLMMM OBEPXHOCTAMMU
06bEKTOB HAKAOHHTb AATYMK NOA YrAOM 5° ... 10° K NOBEPXHOCTH
marepuana. U3beratb konebaHmii Luyna.

Ipy6as peryampoBka:
HanpaBuTb CBETOBOE NATHO Ha AMHUIO / 06beKT. CBETOBOE NATHO
BMAUMO Ha AVHWUN / 0BbeKTe.

T B pexvme otpaxatens MOXHO 0BHapYXUTb MPO3PAYHbIE U TEMHBIE
06bexTbl. Bbibop pexuma: nomMecTuTe oTpaxaTeAb B CBETAOE NMOAE
BO BPEMS nepe3arpysku.

HaknoHWTL OTpaxareAb Ha 5° ... 10° OTHOCUTEAbHO ATUMKA.
YCTaHOBHTb OTPaXaTeAb kak MOXHO GAMXE K 0BbexTy.

A ONTUMaALHOTO NPUEMa CBETA PACNONOXHTL 06beKT 1 oTpaxateAb
B COOTBETCTBUM C TabAULIEH:

Tun Makc. paccrosiHue Pacctosnue Ao
A0 OTpaxaTeAs | npo3payHoro o6bekTa
NM111/PM111 60 mm 22...26 mm
NM331/PM331 200 mm 90...110 mm

ﬂ AHanoroBbI# BbixoA Q,:

AHaNOroBbIN BbIX0A Q, (M3MEPUTEALHBI) BEIBOAKT LUMPUHY MEXAY
nepBbiM KpaeM CTOPOHbI pa3béma (S) U NepBbIM Kpaem CTOPOHbI
ronosky (K).
3 mA = HeT AMHUH (L) an obbekTa (0) B noae 3peHns
3,5 mA = Lua1 O nepexoasT k CTOPOHE pa3béma (S)
20,5 mA = Luav O nepexopsT K CTOPOHE FOAOBKH (S)

Nepexarouarowmi BbixoA Q, / Q, (NepekatoueHHe/ AOCTOBEPHOCTD):

Q,/0Q, WHpukarop
nepeKAloyaloLLEero
BbIX0AQ (KEATbIA
CBETOAHOA)
_High 0/ E B Avana3oHe n3mMepeHns  [BKA.
Low 0/ E He B Aana3oHe U3MepeHms | BbIKA.

ﬂ LnpunHa AvHuu (L) / WnpuHa obbekta (0):

X = lWMPUHa 06bEeKTa B MM

TW25 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,25 mm/mA

TW 100 mm: x=(Q,- 4 mA) * 1,875 mm/ mA
EH nipumepsi o6Hapyxerus aknu
[ Avanason uamepenns / o6racts ckanuposanus [TW]:
Tonbko AT20E_ _111: no otHoweHuto k 50 % koHTpacTta k 6enoii bymare.
Tonbko AT20E_ _331: no otHowweHuto k 30 % KoHTpacTa K 6eaoit
Bymare. (TMMUYHbIE 3HAUEHWS)
TexobcayxuBaHue
Datunkn SICK He HyXAQIOTCS B TEXOOCAYKMBAHNK.

PeKoMeHAyeTcs peryAsipHo

- 0UMLLATh ONTUYECKNE OTPAHNYMBAIOLLNE NOBEPXHOCTH

- NPOBEPSATL MPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LTEKEPHBIX COBAMHEHMI
3anpeLaercs BHOCUTb U3MEHEHHS B YCTPOICTBA.

MpaBo Ha OLWKMOKK U BHECEHUE U3MEHEHMI COXPaHEHO. YKa3aHHbIe
CBOWCTBA U3AEAUSA M TEXHUUYECKUE XapaKTEPUCTUKN He ABAAIOTCA rapaHTuei.



