ENGLISH

Contrast scanner
with teach-in
Operating instructions

A

LASER RADIATION Tested according to
DO NOT STARE INTO BEAM! |IEC 60825-1
LASER CLASS 2 EN 60825-1(11/2001)

wavelenght: 655 nm

and 1040.11 except for deviations

max. output < 5.0 mW
pulse lenght: 2.8 ps

EN/IEC 60825-1:2007
Complies with 21 CFR 1040.10

pursuant to laser notice No. 50,
date June 24, 2007

Safety Specifications

» Not a safety component in accordance with EU Machinery Directive.
» Read the operating instructions before commissioning.
» Connection, mounting, and setting is only to be performed
by trained specialists.
» When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

Proper Use

The
opti

KT8L contrast scanner is an opto-electronic sensor and is used for
cal, non-contact detection of contrast marks.

Starting Operation

Ma

Equipment plug horizontally (H) and vertically (V) adjustable:
Connect and secure cable receptacle tension-free.

The following apply for connection in B: brn=brown, blu=blue,
blk=black, gra=gray, wht=white.

ET: External teach input, to program an external input signal.
Outputs: Qpyp OF Qupy- . .

Connect the scanner according to the B connection chart.
Operation signal light switches on (left LED of green bar chart).

Mount the sensor with mounting holes at the place (e.g., deflection
roller) where the test object has the least horizontal and vertical move-
ment. Pay attention to the sensing range when doing this

(see 2a and 2b).

Align the horizontal and vertical movements of the test object using
correspondingly long markings.

Make sure that sensor movement does not influence the sensing
distance.

In the case of objects with reflective or shiny surface, tilt sensor by
10° to 15° relative to surface.

Connect cables.

Setting for the switching threshold:

Static 2-point teach-in (ex-works setting):

Position light spot on the mark.

Activate teach-in signal via SET button (> 1 s) or TEACH (ET).

Position the light spot on the original beside the mark.

Activate teach-in signal via SET button (> 1 s) or TEACH (ET) =» operation.

Dynamic teach-in:

Depict the light spot on the original beside the mark.

Activate and hold teach-in signal via SET button (> 1's).

Move the original with the mark at the sensing distance through
the light spot.

Select material speed < 10 m/ min.

Deactivate teach-in signal =» operation.

M = mark, SS = switching threshold, V = original, ET = signal ET,
IA = internal analog signal, and AQ = output Q.

Quality after teach-in:

Bar chart: Detection reliability.

The more LEDs that light, the better the teach-in.

One LED lights: minimum contrast;

2 to 4 LEDs light: sufficient contrast.

More than four LEDs light: high contract difference.

If teach-in is not successful, the yellow LED (Q) blinks. Readjust the
sensor, clean itand / or check the application conditions.

Special setting:
“+”and “-" > 1's: access/ exit special mode;

“«_m,

“+” or “-": navigate; “SET”: confirm / save.

Saving and retrieving templates (bank 1 to 5).
Save: select bank =» RUN =¥ perform teach-in;
Retrieve: select bank =» RUN.

Switching threshold tracking and green bar chart:

Off = tracking off / bar chart off;

Manual = readjustment per “+” and “-" keys;

Bar chart displays signal strength.

“+”> 1 sto unlock, adjust threshold with “+” or “~”, confirm with SET.
Automatic = automatic tracking / Bar chart, quality during RUN.

Select teach-in procedure:
Dynamic teach-in, static 2-point teach-in.

Switch-off delay (timer):

No off delay = delay inactive;

Off delay 20 ms = delay 20 ms.

Output logic:

LO/ DO = light- / dark-switching corresponding to teach-in sequence
DO = dark-switching, LO = light-switching.

Reset to ex-works setting (default):

press “+” and “-” > 1 s and then release;

press “+” and “-" > 5 s; the yellow status indicators blink 2x.

intenance

SICK sensors do not require any maintenance.

We recommend that you:

- clean the external lens surfaces,

- check the screw connections and plug-in connections at regular intervals.

No modifications may be made to devices.
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LISTED

NFPA79 applications only.
Adapters providing field

wiring leads are available.

Refer to the product information.

DEUTSCH

Kontrasttaster
mit Teach-in
Betriebsanleitung

/A

NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN!

LASERSTRAHLUNG Gepriift nach:
IEC 60825-1

LASERKLASSE 2 EN 60825-1(11/2001)

Maximale Pulsleistung < 5,0 mW

Wellenldnge: 655 nm

und 1040.11 mit Ausnahme von

Laser-Hinweis 50, 24. Juni 2007

Impulsdauer: 2,8 us

EN/IEC 60825-1:2007
Entspricht 21 CFR 1040.10

Abweichungen nach

Sicherheitshinweise

» Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Der Kontrasttaster KT8L ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
optischen, beriihrungslosen Erfassen von Kontrastmarken eingesetzt.

Inbetriebnahme

Geratestecker horizontal und vertikal schwenkbar.

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben.

Fiir Anschluss in B gilt: brn=braun, blu=blau, blk=schwarz, gra=grau,
wht=weif.

ET: Eingang External Teach, zur Programmierung tiber ein externes
Eingabesignal.

Ausgange: Qpyp 0der Quey.

Taster laut Anschlussschema B anschlieRen. Betriebsanzeige

(linke LED der griinen Balkenanzeige) leuchtet.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an Stelle (z. B. Umlenkrolle
montieren, an der das Priifobjekt die geringsten Seiten und Héhen-
bewegungen ausfiihrt. Dabei Tastweite beachten (siehe 2a und 2b).
Seiten- und Hohenbewegungen des Priifobjektes durch entsprechend
lange Markierungen ausgleichen.

Bewegungen des Sensors mit Tastweiteneinfluss ausschlieRen.

Bei spiegelnden oder gldanzenden Objektoberflaichen Sensor um 10°
bis 15° zur Materialoberflache neigen.

Leitungen anschlieRen.

Einstellung Schaltschwelle:

Statisches 2-Punkt-Teach-in (Werkseinstellung):

Lichtfleck auf der Marke abbilden.

Teach-in-Signal iber SET-Knopf (> 1 s) oder TEACH (ET) aktivieren.
Lichtfleck auf der Vorlage vor oder nach der Marke abbilden.
Teach-in-Signal Giber SET-Knopf oder TEACH (ET) aktivieren =» Betrieb.

Dynamisches Teach-in:

Lichtfleck auf der Vorlage vor der Marke abbilden.

Teach-in-Signal Giber SET-Knopf (> 1 s) oder ET aktivieren und halten.
Vorlage mit der Marke im Tastabstand durch Lichtfleck bewegen.
Materialgeschwindigkeit < 10 m / min wéhlen.

Teach-in-Signal deaktivieren =» Betrieb.

M = Marke, SS = Schaltschwelle, V = Vorlage, ET = Signal ET,

IA = Internes Analogsignal, AQ = Ausgang Q.

Qualitat nach Teach-in:

Balkenanzeige: Detektionssicherheit.

Je mehr LEDs leuchten, desto besser ist der Teach-in.

Eine LED leuchtet: minimaler Kontrast,

2 bis 4 LEDs leuchten: ausreichend Kontrast.

Mehr als 4 LEDs leuchten: hoher Kontrastunterschied.

Bei nicht erfolgreichem Teach-in blinkt die gelbe LED (Q).
Sensor neu justieren, reinigen bzw. Einsatzbedingungen priifen.

Spezialeinstellungen:
,+und ,-“> 1s: Eintreten / Verlassen in / von Spezialmodus;
,+“ oder ,-“: Navigieren; ,SET*: Bestatigen / Speichern.

Speichern und Aufrufen von Vorlagen (Bank 1 bis 5).
Speichern: Bank auswahlen=» RUN =¥ Teach-in durchfiihren,
Aufrufen: Bank auswahlen =% RUN.

Schaltschwellen-Nachfiihrung und griine Balkenanzeige:

Off = Nachfiihrung aus / Balkenanzeige aus,

Manual = Nachstellung per ,+“ und ,-“ Taste,

Balkenanzeige zeigt Signalstarke an. ,+“> 1 s zum Entriegeln,

mit ,+“ oder ,-“ Schaltschwelle anpassen, mit SET bestatigen.
Automatic = automatische Nachfiihrung / Balkenanzeige, Qualitat
wdhrend RUN.

Auswahl Teach-in-Verfahren:
Dynamisches Teach-in, statisches 2-Punkt-Teach-in.

Ausschaltverzogerung (Timer):

No off delay = Verzdgerung inaktiv,

Off delay 20 ms = Verzogerung 20 ms.

Ausgangslogik:

L0/ DO = hell- / dunkelschaltend entsprechend Teach-in-Reihenfolge.
DO = dunkelschaltend, LO = hellschaltend.

Zuriicksetzen in die Werkeinstellung (Default):
»+und ,-“> 1 sdriicken und loslassen,

,+*und ,-“Taste > 5 s driicken, die gelben Statusanzeigen blinken 2x.

Wartung

SICK-Kontrasttaster sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméigen Abstanden:

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen.

Verdnderungen an Gerdten diirfen nicht vorgenommen werden.
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KT8L P3656 N3656 P3756 N3756
Sensing distance from front edge of lense Tastweite ab Vorderkante Objektiv Distance de détection a partir du bord avant de I‘objectif Alcance de deteccéo a partir da borda anterior da objetiva 150 mm 150 mm 150 mm 150 mm
Operating distance Betriebstastweite Distance de détection de travail Alcance de detecgéo operacional 30...800 mm Y 30...800 mm Y 30...600 mm Y 30...600 mm Y
Light spot diameter Lichtfleckdurchmesser Diamétre du spot lumineux Didmetro do ponto de luz <0.3mm <0.3mm 3mm 3mm
Supply voltage Vg Versorgungsspannung Uy Tension d‘alimentation Uy Tensdo de alimentagdo Uy 10...30vVDC?
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutagéo PNP NPN PNP NPN
utput voltage usgangsspannun ension de sortie, ensdo de saida, -< -<
o Itag HIGH Ausgang Bcn Tension d i HIGH Tensaod id HIGH Vs 2V Vs Vs 2V Vs
utput voltage usgangsspannun ension de sortie, ensdo de saida, < <
0 Itage, ., A 80w Tension d €0 Tensdo de saida, ov 2V ov 2V
Switching frequency Schaltfolge Séquence de commutation Sequéncia de comutacéo 17 kHz
Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de resposta <30ps
Analog output Analogausgang Sortie analogique Saida analégica 0.3... 28.5mA
Teach input ET Teach-Eingang ET Entrée Teach-in ET Entrada Teach ET ET>10V ET<2V ET>10V ET<2V
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Grau de protecao IP67
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento -10...+45°C
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegao @ 3
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecéo AB,CY
" Relating to black-white contrast 90 % / 6 % ' Bezogen auf Schwarz-Wei-Kontrast 90 % / 6 % ' Parrapport au contraste noir etblanc 90 %/ 6 % " Com relagdo a um contraste preto e branco 90 %/ 6 %
2 Limitvalues. 2 Grenzwerte. 2 Valeurs limites. 2 Valores-limite.
Operation in short-circuit protected network max. 8 A Betrieb in kurzschlussgeschiitztem Netz max. 8 A Fonctionnement en réseau protégé contre les courts-circuits 8 A max. Operacao em rede protegida contra curto-circuitos max. 8 A
3 Reference voltage 50 V 3 Bemessungsspannung 50 V 3 Tension de mesure 50 V 3 Tensao de dimensionamento 50 V
4 A= Vs connections reverse polarity protected 4 A= U,-Anschliisse verpolsicher 4 A=Raccordements U, en polarisation inversée 4 A= Conexdes U, protegidas contra polaridade inversa
B = Outputs protected against short circuits B = Ausgénge kurzschlussgeschiitzt B = Sorties protégées contre les courts-circuits B = Saidas protegidas contra curto-circuito
C = Interference pulse suppression C = Stérimpulsunterdriickung C = Suppression des impulsions parasites C = Supressao de impulsos parasitas
KT8L P3656 N3656 P3756 N3756
Distanza di ricezione dal bordo anteriore dell’obiettivo Distancia de deteccidn a partir del borde de ataque del objetivo MEL DGR T BN R SR DT S O HE 06AaCTb CKaHMPOBAHWS OT NepPEeAHe KPOMKH 06bekTBa 150 mm 150 mm 150 mm 150 mm
Distanza di lavoro operativa Distancia deteccion en servicio BRIEEE Eh iR #E B Pa6ouui avanasoH 30...800 mm V 30...800mm Y 30...600 mm® 30...600mm Y
Diametro punto luminoso Didmetro del punto de luz KBEER KRER [/\vaMmeTp CBETOBOrO NATHa <0.3mm <0.3mm 3mm 3mm
Tensione di alimentazione Uy Tensién de alimentacion Uy BREE Uy HEBE Uy Hanpsixenue nutauus Uy 10...30vVDC?
Uscita di commutazione Salida de conmutacion FrxBEHH AAVFUIHAN MepeKAouatoLLMi BbIXOA PNP NPN PNP NPN
Tensione in uscita, Tension de salida WHBES HOEE BbIX0AHOE HaNPSAXEHHE BbIC. YPOBHS Vi-<2V v, Vy-<2V V,
HIGH HIGH HIGH HIGH HIGH S S S S
Tensione in uscita, Tension de salida,,,, WHBES,, HABE,, BbIX0AHOE HaNpAXEHME BbIC. YPOBHS, ov <2V ov <2V
Sequenza di commutazione Secuencia de conmutacion FrxF5I YEIEF T0CAEAOBATEABHOCTb NEPEKAKOUEHMSA 17 KHz
Tempo di risposta Tiempo de respuesta fih & BT 8] JSERE Bpems oTkAMKa <30us
Uscita analogica Salida analdgica A& i FTFraJdh AHAAOTOBbIi BbIXOA 0.3.. 28.5mA
Ingresso teach ET Entrada de aprendizaje ET SAER R B AR HTF4—FA4V AN Bxoa 06yuenms ET ET>10V ET<2V ET>10V ET<2V
Grado di protezione Tipo de proteccion 3k REEHR Bua 3awwmThl IP67
Temperatura ambiente di funzionamento Temperatura ambiente de servicio THRE-R FERARRE [AvanasoH pabouux Temnepatyp -10...+45°C
Classe di protezione Clase de proteccion Brir &R REISA Knacc 3atuutbl @3)
Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion R B REEEE CXeMbl 3aLLMTbI A,B,CY
' Riferito a contrasto nero-bianco 90 % / 6 % ' Con respecto al contraste negro-blanco 90% / 6% D XFEAXLLE 90%/6% 1 OTHOCHTEAbHO YepHO-Henoro koHTpacta 90 % / 6 %

2 Valori limite.
Funzionamento in rete protetta da cortocircuiti max. 8 A
3 Tensione di misurazione 50 V
4 A= Allacciamenti U, protetti contro I'inversione di polarita
B = Uscite con protezione anti-cortocircuito
C = Soppressione impulsi di disturbo

2 Valores limite.

Funcionamiento en red protegida contra cortocircuito, max. 8 A
Tension asignada 50 V

A = Conexiones U, a prueba de inversién de polaridad

B = Salidas a prueba de cortocircuitos

C = Supresion de impulsos parasitos
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FRANCAIS

Détecteur de contraste
avec apprentissage
Notice d’instruction

A

FAISCEAU LASER Contrdlé selon les normes :
NE PAS REGARDER LE FAISCEAU CEl 60825-1
ALOEILNU! EN 60825-1 (11/2001)
LASER DE CLASSE 2

Puissance d'impulsion
maximale < 5,0 mW
Durée des impulsions : 2,8 ps
Longueur d’ondes : 655 nm
EN/IEC 60825-1:2007
Est conforme aux normes 21 CFR
1040.10 et 1040.11 sauf exceptions
découlant de I'avis sur les dispositifs

laser n® 50, en date du 24 juin 2007

Remarques relatives a la sécurité
» |l ne s'agit pas d’'un composant de sécurité conformément a la
Directive CE sur les machines.
» Lire le manuel d'utilisation avant la mise en service.
> Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage uniquement par
>

un personnel spécialisé. i i
Protéger I'appareil de I'humidité et des impuretés lors de la mise en
service.

Utilisation conforme

Le détecteur de contraste KT8L est un capteur opto-électronique qui serta
la détection visuelle de repéres sans contact direct.

Mise en service

1 Connecteur d‘appareil orientable & la verticale ou & I'horizontale.
Enficher le cable avec connecteur femelle hors tension et le visser a fond.
Pour le raccordement au niveau de B, on applique : brn = marron,
blu = bleu, blk = noir, gra = gris, wht = blanc.
ET: entrée External Teach (apprentissage externe) pour la programma-
tion via un signal d‘entrée externe.
Sorties : Qpyp 0U Qoy-
Brancher le détecteur conformément au schéma de raccordement B.
L‘afficheur d‘état (LED gauche de Iafficheur bargraph) s‘allume.

H Monterle capteur en utilisant les orifices de percage (la poulie de
renvoi par exemple) a I'endroit ol I'objet de détection présente les
mouvements les plus faibles en hauteur et en longueur. Respecter la
distance de détection (voir 2a et 2b).

Compenser les mouvements en hauteur et en longueur de I'objet de
détection en procédant aux repérages correspondants.

Prévenir tout mouvement du capteur avec le régulateur de détection.
En cas de surfaces d’objets réfléchissantes ou brillantes, incliner le
capteur de 10° a 15° en direction de la surface du matériau.
Raccorder les cables.

Réglage du seuil de commutation :

Apprentissage statique 2 points (réglage d’usine) :

Créer un spot lumineux sur le repére.

Activer le signal Teach-in via le bouton SET (> 1 s) ou TEACH (ET).
Créer un spot lumineux sur le modéle avant ou aprés le repére.
Activer le signal Teach-in via le bouton SET ou TEACH (ET) =»
fonctionnement.

EIY Apprentissage dynamique :
Créer un spot lumineux sur le modéle devant le repére.
Activer le signal Teach-in via le bouton SET (> 1 s) ou ET et maintenir
le bouton enfoncé.
Déplacer le modeéle avec le repére dans la distance de détection via
le spot lumineux.
Sélectionner une vitesse de matériau < 10 m/ min.
Désactiver le signal Teach-in =¥ fonctionnement.
M = repére, SS = seuil de commutation, V = modéle, ET = signal ET,
IA = signal analogique interne, AQ = sortie Q.

Qualité aprés Teach-in :

Afficheur bargraph : fiabilité de détection.

Plus le nombre de LED allumées est important, meilleur est
I'apprentissage.

Une LED allumée : contraste minimal,

2 a 4 LED allumées : contraste suffisant.

Plus de 4 LED allumées : différence de contraste importante.

Si I'apprentissage échoue, la LED jaune (Q) clignote.

Calibrer a nouveau le capteur, nettoyer ou contrdler les conditions
d’utilisation.

Réglages spéciaux :

«+»et«-»>1s:accésau mode spécial / fermeture du mode spécial ;
«+»0U « - »: navigation ; « SET » : confirmation / enregistrement.

XY Enregistrement et appels de modéles (banque 1 a 5), enregistrement :
sélection d’une banque=» RUN =¥ exécution de I'apprentissage,
appel : sélection d’une banque =» RUN.

XY Mise a jour des seuils de commutation et afficheur bargraph vert :
Off = mise a jour désactivée / afficheur bargraph éteint, Manual =
ajustement avec les touches « + » et « - », I'afficheur bargraph indique
la puissance du signal. « +» > 1 s pour le déverrouillage, adaptation
du seuil de commutation avec la touche « +» ou « - », confirmation
avec la touche SET. Automatic = mise a jour automatique / afficheur
bargraph, qualité pendant RUN.

X Sélection du processus d’apprentissage :
Apprentissage dynamique, apprentissage statique 2 points.

X1 Retard au déclenchement (minuterie) :
No off delay = retard inactif,
Off delay 20 ms = retard de 20 ms.

M Logique de sortie :
LO/ DO = commutation claire / sombre selon la séquence d’apprentis-
sage. DO = commutation sombre, LO = commutation claire.

H Restauration du réglage d’usine (valeur par défaut) :

appuyersur « +» et « - » > 1 s et relacher la touche,
appuyersur « +» et « - » > 55, les indications d’état jaunes clignotent 2 x.

Maintenance

Les détecteurs de contraste SICK sont sans maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement :

- au nettoyage des surfaces optiques,

- au controle des vissages et des connexions enfichables.

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

PORTUGUES

Sensor de contraste
com fungéo “teach-in”
Manual de instrugoes

/A

RADIAGAO LASER
NAO OLHAR DIRETAMENTE PARA
0 RAIO LUMINOSO!
CLASSE DE LASER 2
Poténcia maxima do impulso < 5,0 mW
Comprimento do impulso: 2,8 ps
Comprimento da onda: 655 nm
EN/IEC 60825-1:2007
Cumpre com as normas 21 CFR
1040.10 e 1040.11 a excepgao de
desvios conforme a nota de laser 50,
de 24 de Junho de 2007

Notas de seguranca

» 0s componentes de seguranga ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

» Lerasinstrugdes de operagdo antes da colocagdo em funcionamento.

» Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente
por pessoal técnico qualificado.

» Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

Testado conforme:
IEC 60825-1
EN 60825-1 (11/2001)

Especificacoes de uso

0 sensor de contraste KT8L é um sensor optoeletronico utilizado para a
deteccdo Gptica e sem contato de marcas de contraste.

Colocacao em funcionamento

1 Conector do aparelho que pode ser inclinado na horizontal e na vertical.
Inserir e parafusar o conector de cabos sem provocar tensao.
Para ligagdo em B o seguinte é vlido: brn = marrom, blu = azul,
blk = preto, gra=cinza, wht = branco.
ET: Entrada External Teach, para a programacéao através de um sinal de
entrada externo.
Saidas: Qpyp OU Qypy- .
Conectar o sensor ge acordo com o esquema de conexao B.
0 ind(ijcadorde operacao (LED esquerdo da barra indicadora verde)
acende.

H  Montar o sensor com os orificios de fixagdo no ponto (p. ex. rolo de
inversdo), no qual o objeto a ser testado execute 0s minimos movi-
mentos laterais e na altura. Ao fazé-lo, observar o alcance de detecgéo
(ver2a e 2b).

Compensar 0s movimentos minimos laterais e na altura do objeto

a sertestado através das respectivas marcagdes longas.

Excluir os movimentos do sensor influenciando o raio de exploragao.
Em caso de objetos com superficie reflexiva ou brilhante, inclinar o
sensorem 10° até 15° em relagdo a superficie do material.
Conectar os cabos.

Ajuste do limiar de comutacao:

Teach-in de 2 pontos estatico (ajuste de fabrica):

Projetar o ponto de luz sobre a marca.

Ativar o sinal de teach-in com o botdo SET (> 1 s) ou TEACH (ET).
Projetar o ponto de luz sobre a ficha antes ou depois da marca.

Ativar o sinal de teach-in com o botdo SET ou TEACH (ET) =¥ operacéo.

E Teach-in dinamico:
Projetar o ponto de luz sobre a ficha antes da marca.
Ativar o sinal de teach-in com o botdo SET (> 1 s) ou ET e manter.
Mover a ficha com a marca na distancia de detecgéo através do ponto
de luz.
Selecionar uma velocidade de material < 10 m / min.
Desativar o sinal de teach-in =» operacéo.
M = Marca, SS = limiar de comutagdo, V = ficha, ET = sinal ET,
IA = sinal analégico interno, AQ = saida Q.

Qualidade apos o teach-in:

Barra indicadora: seguranca de deteccdo.

Quanto maior o nimero de LEDs acesos, melhor é o teach-in.

EUm LED aceso: contraste minimo,

2 a 4 LEDs acesos: contraste suficiente.

Mais de 4 LEDs acesos: alta diferenga de contraste.

Se o teach-in ndo foi bem-sucedido, o LED amarelo (Q) fica intermitente.
Reajustar e limpar o sensor ou verificar as condicoes de utilizacdo.

Ajustes especiais:
“+"e“-">1s: entrada/ saida no/ do modo especial;
“+” ou “-": navegar; “SET”: confirmar/ salvar.

Salvar e acessar modelos (bancos 1 a 5) Salvar: selecionar banco
=» RUN =» efetuar teach-in,
Acessar: selecionar banco =¥ RUN.

I Reajuste do limiar de comutacao e barra indicadora verde:
Off = reajuste desativado / barra indicadora desativada,
Manual = regulagem com as teclas “+” e “-”,

Barra indicadora indica a intensidade do sinal. “+” > 1 s para
desbloquear, adaptar limiar de comutacdo com “+” ou “-”,
confirmar com SET.

Automatic = reajuste automatico / barra indicadora, qualidade
durante RUN.

X Selecdo do método de teach-in:
Teach-in dinamico, teach-in de 2 pontos estatico.

X1 Atraso de desligamento (Timer):
No off delay = atraso inativo,
Off delay 20 ms = atraso de 20 ms.

A Légica de saida:
LO/ DO = comutagao por luz/ sombra correspondendo a sequéncia
de teach-in. DO = comutacao por sombra, LO = comutacao por luz.

H Repor ao ajuste de fabrica (Default):
Pressionar “+” e “-” > 1 s e soltar,
pressionarteclas “+” e “-” > 5 s, os indicadores de estado amarelos
piscam 2 x.

Manutencao

0Os sensores de contrate SICK ndo requerem manutencéo.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares:

- uma limpeza das superficies opticas,

- uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores.

Néo séo permitidas modificagdes no aparelho.

ITALIANO

Sensore di contrasto
con Teach-in
Istruzioni per I'uso

/N

RAGGIO LASER Controllato a norma:
NON FISSARE IL RAGGIO LASER! IEC 60825-1
LASER CLASSE 2 EN 60825-1(11/2001)

Potenza massima impulso < 5,0 mW

Lunghezza d'impulso: 2,8 ps

L d’onda: 655 nm

EN/IEC 60825-1:2007

Conforme a 21 CFR 1040.10

e 1040.11 salvo variazioni
indicate nella nota laser 50,

24 giugno 2007

Avvertenze sulla sicurezza

> Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

» Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

> Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita
e dalla sporcizia.

Utilizzo previsto dalle disposizioni

Il sensore di contrasto KT8L & un sensore optoelettronico utilizzato per il
rilevamento ottico senza contatto di marchi in contrasto.

Messa in funzione

Connettore maschio orientabile orizzontalmente e verticalmente.
Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e awvitarlo.
Per I‘allacciamento in B vale: brn = marrone, blu = blu, blk = nero,
wht = bianco.
ET: teach esterno ingresso, per programmazione tramite segnale
d‘immissione esterno.
Uscite: Qpyp 0 Quey-
Collegare il sensore secondo o schema dei collegamenti B. L'indica-
tore di funzionamento (LED a sinistra del visualizzazione a barre verde)
& acceso.

H Montare il sensore con i fori di fissaggio nel punto (ad es. rullo di rinvio)
in cui I'oggetto di verifica esegue i movimenti laterali e verticali pill
limitati. Fare attenzione alla distanza di ricezione (vedere 2a e 2b).
Compensare i movimenti laterali e verticali dell'oggetto di verifica con
marcature di lunghezza adeguata.

Escludere possibili movimenti del sensore con effetto sull'intera
ampiezza di rilevamento.

In caso di superfici di oggetti riflettenti o lucide, inclinare il sensore di
10° - 15° rispetto alla superficie del materiale.

Collegare i cavi.

El Impostazione della soglia di commutazione:

EE] Teach-in a 2 punti statico (impostazioni di fabbrica):
Riprodurre il punto luminoso sulla maratura.
Attivare il segnale di teach-in tramite il tasto SET (> 1 s) o TEACH (ET).
Riprodurre il punto luminoso sul modello prima o dopo la marcatura.
Attivare il segnale di teach-in tramite il tasto SET o TEACH (ET) =»
funzionamento.

EL Teach-in dinamico:
Riprodurre il punto luminoso sul modello prima della marcatura.
Attivare e mantenere il segnale di teach-in tramite il tasto SET
(>1s)oET
Spostare il modello con la marcatura alla distanza di ricezione
attraverso il punto luminoso.
Selezionare la velocita di materiale < 10 m/ min.
Disattivare segnale di teach-in =¥ funzionamento.
M = marcatura, SS = soglia di commutazione, V = modello,
ET = segnale ET, IA = segnale analogico interno, AQ = uscita Q.

Qualita dopo il teach-in:

Visualizzazione a barre: sicurezza di rilevamento.

Quanti piti LED sono accesi, tanto migliore & il teach-in.

Un LED acceso: contrasto minimo,

da 2 a 4 LED accesi: contrasto sufficiente.

Pil di 4 LED accesi: contrasto elevato.

Se il teach-in non ha avuto successo, il LED (Q) giallo lampeggia.
Regolare nuovamente il sensore, pulirlo e verificare le condizioni
d’'impiego.

Regolazioni speciali:

“+"e“~">1s:ingresso/ uscita in / da modalita speciale;

“_m,

“+” 0 “~": navigazione; “SET”: conferma / salvataggio.

Memorizzazione e richiamo di modelli (banca dati da 1 a 5) Memo-
rizzazione: selezionare la banca dati =» RUN =¥ eseguire il teach-in,
Richiamo: selezionare la banca dati =» RUN.

ET] Puntamento soglie di commutazione e visualizzazione a
barre verde:
Off = puntamento off / visualizzazione a barre off,
Manual = puntamento per tasto “+” e “~”, visualizzazione a barre
indica intensita del segnale. “+” > 1 s per sbloccaggio, con “+” 0
adattare la soglia di commutazione, confermare con SET.
Automatic = puntamento / visualizzazione a barre in automatico,
qualita durante RUN.

[X Selezione della procedura teach-in:
Teach-in dinamico, teach-in statico a 2 punti.

EX] Ritardo sullo spegnimento (timer):
No off delay = ritardo inattivo,
Off delay 20 ms = ritardo 20 ms.

X Logica di uscita:
L0/ DO = funzionamento light on / dark on secondo la sequenza di
teach-in. DO = funzionamento dark on, LO = funzionamento light on.
I Reset alle impostazioni di fabbrica (default):
Premere erilasciare “+” e “-"> 15,
premere il tasto “+” e “-” > 5 s, gli indicatori di stato gialli lampeggia-
no 2 volte.

“«_n

Manutenzione

I sensori di contrasto SICK non richiedono manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di:

- pulire le superfici limite ottiche,

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a baionetta.

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

ESPANOL

Sensor de contraste
con Teach-in
Instrucciones de uso

/A

RADIACION LASER Homologado conforme a:
NO MIRE EN EL HAZ! |EC 60825-1
CLASE DE LASER 2 EN 60825-1(11/2001)

Potencia de impulso maxima < 5,0 mW
Longitud del impulso: 2,8 ps
Longitud de onda: 655 nm
EN/IEC 60825-1:2007
Se corresponde con las normas
21 CFR 1040.10y 1040.11
a excepcion de la divergencia
especificada en la indicacion

de laser 50, 24 de junio de 2007

Indicaciones de seguridad

» No se trata de un componente de seguridad segiin la Directiva
de méaquinas de la UE.

> Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

» La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados

>

exclusivamente por técnicos especialistas. )
Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en funcionamiento.

Uso conforme a lo previsto

El sensor de contraste KT8L es un sensor optoelectronico que se utiliza para
detectar marcas de contraste de forma dptica y sin contacto.

Puesta en servicio

1 Conector de aparato orientable horizontal y verticalmente.
Enchufar la toma de red sin tensi6n eléctrica y atornillar.
Para la conexion en B rige: brn = marrdn, blu = azul, blk = negro,
gra = gris, wht = blanco.
ET: entrada de aprendizaje externo, para la programacién mediante
una sefial de entrada externa.
Salidas: Qpyp 0 Qupy-
ConectarePsensorsegl]n muestra el esquema de conexién B.
El indicador de servicio (LED izquierdo del indicador de barras verde)
se ilumina.

E Montar el sensor con orificios de fijacién en la ubicacion (p. €j., polea
de inversion) en la que el objeto de comprobacion presente el minimo
de movimientos laterales y verticales. Para ello, tener en cuenta la
distancia de deteccion (véanse 2ay 2b).

Compensar los movimientos laterales y verticales del objeto mediante
las marcas largas correspondientes.

Al trabajar con objetos de superficie especular o brillante, inclinar el
sensor entre 10° y 15° respecto a la superficie del material.
Conectar los cables.

El Ajuste del umbral de conmutacion:

EE] Aprendizaje (Teach-in) estatico de 2 puntos (ajuste de fabrica):
Posicionar el punto de luz sobre la marca.
Activar la sefial de aprendizaje mediante el botén SET (> 1 s) o TEACH (ET).
Posicionar el punto de luz sobre la plantilla, delante o detras de la marca.
Actisvar la sefial de aprendizaje mediante el botén SET o TEACH (ET)
=» Servicio.

EI] Aprendizaje dinamico:
Posicionar el punto de luz sobre la plantilla, delante de la marca.
Activary mantener la sefial de aprendizaje mediante el botén SET
(>1s)oET
Mover la plantilla con la marca en la distancia de deteccion mediante
el punto de luz.
Seleccionar la velocidad del material a < 10 m / min.
Desactivar la sefial de aprendizaje =¥ Servicio.
M = marca, SS = umbral de conmutacion, V = plantilla, ET = sefial ET,
IA = sefial analdgica interna, AQ = salida Q.

Calidad tras el aprendizaje:
Indicador de barras: seguridad de deteccion.
Cuantos mas LED se iluminen, mejor serd la calidad del aprendizaje.
Se ilumina un LED: contraste minimo;
de 2 a 4 LED: contraste suficiente.
Se iluminan mas de 4 LED: diferencia de alto contraste.
Si el aprendizaje no se ha realizado correctamente, el LED amarillo
parpadea (Q).
Ajustar el sensor de nuevo, limpiarlo 0 comprobar las condiciones
de aplicacion.
1 Ajustes especiales:
“+”y“-">1s: entrada o salida del modo especial;

“_n.

“+” 0 “-": navegar; “SET”: confirmar / almacenar.

EE] Almacenary recuperar plantillas (banco 1 a 5). Almacenar:
seleccionar banco =» RUN =¥ Llevar a cabo el aprendizaje.
Recuperar: seleccionar banco =» RUN.

1 Ajuste continuo de los umbrales de conmutacién e indicador
de barras:
Off = ajuste continuo desconectado / indicador de barras desconectado,
Manual = reajuste mediante tecla “+"y “~”, el indicador de barras
muestra la intensidad de sefial. “+” > 1 s para el desbloqueo, adaptar
el umbral de conmutacién con “+” 0 “~”, confirmar con SET.
Automatic = ajuste continuo automatico / indicador de barras,
calidad durante el modo RUN.

Seleccion del procedimiento de aprendizaje:
Aprendizaje dindmico, aprendizaje estatico de 2 puntos.

m
EX] Retardo de desconexién (Timer):
No off delay = retardo inactivo,
Off delay 20 ms = retardo de 20 ms.
m
5]

Logica de salida:

L0/ DO = conmutacidn en claro / oscuro segln el orden de aprendizaje.
DO = conmutacién en oscuro, LO = conmutacion en claro.
Restauracion al ajuste de fabrica (Default):

pulsar“+”y“-">1s, pulsarlatecla “+"y “-">5s, los indicadores

de estado amarillos parpadean 2 x.

Mantenimiento

Los sensores de contraste SICK no requieren mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos:

- limpiar las superficies opticas externas.

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
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AaTuuK KOHTpacTa
C GyHKLMEl 0byueHus
PyKOBOACTBO 110 3KCNAYaTaLUK

/A

NA3EPHOE U3AYYEHUE Mpoun3BepeHa NpoBepKa COrAacHo:
HE CMOTPETb B AYY! IEC 60825-1
KNACC NA3EPA 2 EN 60825-1 (11/2001)
<5,0 mBt

AAuTenbHOCTb UMNYAbCa: 2,8 MKC
MHa BOAHbI: 655 HM
EN/IEC 60825-1:2007
Coorsercreyer 21 CFR 1040.10
1 1040.11 33 UCKAOYEHUEMOTKAOHEH NI
COrAacHO NpUMeyaHuto K Aazepam Ne 50,
24 niona 2007 ropa

Yka3saHus no 6e3onacHoctu

» [llepen BBOAOM B 9KCMAyaTaLMio M3yunuTe PYKOBOACTBO M0 SKCTIAyaTaLMM.

» TI0OAKMOUEHWE, MOHTAX M YCTAHOBKY NOPYYaTh TOAbKO CMELMaAUCTaM.

» YCTpoiicTBO He ABAETCA 060pyAOBaHUEM s 0BecneyeHus
6e30nacHOCTH B onpeAeeHn AMpekTuBbl EC No MalmMHOCTPOEHHIO.

» Tpu BBOAE B IKCNAYaTALMIO 3aLLMLLATL YCTPOHCTBO OT NONaAaHNS rpAsH
1 BAGTU.

MpaBuAbHOE UCNOAb30BaHUE

DaTunk koHTpacTa KT8L npeacTaBAseT co60ii GOTOINEKTPUUECKUIA AATUMK,
NpeAHa3HAYEHHbIM M OMTUYECKOr0 6ECKOHTAKTHOTO 0BHapPYXeHH!s
KOHTPACTHbIX METOK.

BBoa B akcnayatauuio

1 Pasbembl yCTpOIiCTBA NEPEMELLAOTCS B FOPU3OHTAALHON 1
BEPTUKaAbHOM MAOCKOCTH.
BcraBuTb B 06€CTOUEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeast U 3akpenuTb
BUHTaMMU.
st pasbemMa B npumMeHsitoTes caepyrolime 0603HaueHuns: brn =
KOPWYHEBIiA, blu = cUHWIA, blk = yepHblii, gra = cepblii, wht = 6enblii.
ET: BHELWHWIi BX0A 06y4EHMSA, UCMIOAL3YETCS MA NPOTrPaMMUPOBAHHS
NOCPEACTBOM BHELUHETO BXOAHOTO CUTHaAa.
BbIx0AbI: Qpyp MAM Q..
TOAKAIOUMTB AATUMK COTAACHO CXEME INEKTPUYECKOTO COEAMHEHUSA B.
[J\oNKeH 3aropeTbes MHAMKATOP MUTaHMS (AeBbIVi CBETOAMOA 3EAEHOT0
LIKaAbHOTO MHAMKATOPA).

H  YcraHoBUTb AATUMK KpENEXHbIMU OTBEPCTUSIMU Ha TOM MECTE, TAS
KOHTPOAMPYEMbI 0OBEKT BbINMOAHAET MUHUMAAbHbIE ABUKEHHS B
CTOPOHY Y B BbICOTY (HANpUMeP, PSAOM C HanPaBAAIOLLUM POAUKOM).
[pu 3TOM CAEAYET YUeCTb AAAbHOCTb ACMCTBMA AaTUMKa (CM. 2a U 2b).
CKOpPEKTMPOBATb ABUXEHHS KOHTPOAMPYEMOTO 06bEKTa B CTOPOHY U B
BbICOTY METKaMM COOTBETCTBYHOLLEH MMUHDI.

WcKAOUMTD ABUXEHMS AATYMKA HACTPOIKON 0BAACTU CKaHUPOBAHHS.
s paboTbl ¢ 3epKkanbHBIMU UAM BAECTALLMMU NOBEPXHOCTAMMU 0BBEKTOB
HaKNOHWTb AaTUMK NoA yraoM o1 10° A0 15° K noBepXHOCTM MaTepurana.
MoAKAYMTL KabeAr.

Hacrpoiika nopora cpa6aTbiBaHuA:

CraTHyeckas 2-ToueyHas cxemMa 06yueHun (3aBOACKAsA HACTPOHKA):
CnpoeurpoBaTth Ha METKy CBETOBOE MATHO.

AKTMBMPOBATb CUrHAA 00Y4eHHs HaxaTeM KHonku SET (> 1 ¢) uan
TEACH (ET).

CnpoeurpoBaTh CBETOBOE MATHO Ha WabAOH NepeA METKOW A 3a Hell.
AKTUBMPOBATb CUTHAA 00yYeHNs HaxaTuem KHonku SET uav TEACH (ET)
=» pabora.

E AuHamuueckan cxema obyueHns:
CnpoeuupoBaTb CBETOBOE NATHO Ha LWABAOH nepea METKOM.
AKTMBMPOBATb U YAEPXMUBATL CUTHAA 06y4eHus HaxaTeM KHonku SET
(>1c)umET.
TNepemectuTb WabAoH ¢ METKOI Ha PacCTOSHUM CKaHUPOBaHWS Yepes
CBETOBOE NATHO.
3apatb ckopocTb Matepuana < 10 M/MuH.
BbikAOUMTb cUrHan 0byueHuns =» paborta.
M = meTka, SS = nopor cpabatbiBaHus, V = WwabnoH, ET = curHan ET,
|A = BHyTPEHHWI# aHaAOTOBbIV curHan, AQ = Bbixoa Q.

KauecrtBo nocae o6yueHus:

LLIkaAbHbIA MHAVKATOP: HAAEXHOCTb AETEKLIMU.

Yem 6OAbLLE CBETOAMOAOB FOPUT, TEM AYYLLE PE3YAbTaTbl 0BYUEHUS.
OAH ropsLLmii CBETOAMOA: MMHUMaAbHbIA KOHTPACT,

0T 2 A0 4 CBETOAMOAOB: AOCTATOYHbIA KOHTPACT.

bonee 4 CBETOAMOAOB: BbICOKOE pa3Auum1e B KOHTpaCTe.

Tpu HeyaAauHOI NpoLieaype 06y4eHNs MUraeT XeATblid CBETOAVOA (Q).

B aTOM cAyyae He06X0AMMO 3aHOBO HACTPOWTb, OYUCTUTL AGTUHK U, NPH
Heo6X0AMMOCTH, NPOBEPHTL COOTBETCTBUE YCAOBHIA IKCTIAYaTaLMK.

CnevuyanbHble HaCTPOHKH:
L+ 1 ,=“>1c: BXOA B CNeLMaAbHbI PEXMM W BbIXOA U3 HErO;
,+ U - HaBurauns; ,SET*: noaTBepXAeHWe,/ coxpaHeHue.

EE] CoxpaHeHue 1 Bbi30B WabAOHOB (BaHKu AaHHbIX 1-5) CoxpaHeHue:
BblOpaTh 6aHK AaHHbIX =» RUN =¥ BbINOAHUTL 06yueHue. Bbi3os:
Bbl6paTh 6aHK AaHHbIX =» RUN.

ET] PeryaupoBka nopora cpabaTbiBaHHA W 3eA€HbIN WKAAbHbIH
MHAMKATOP:
Off = peryavpoBKa BbikA. / MHAMKATOP BbiKAOYEH, Manual =
PEryAVMPOBKA BPYYHYIO C MOMOLLbHO KHOMOK ,*+“ U ,,.—“, IHAUKATOP
otobpaxaer cuay cUrHana.
s pa3bAOKMPOBKM HaxaTb ,+“ > 1 ¢, C NOMOLLbIO ,+“ 1 ,~“ BbINOAHUTb
KOPPEKTUPOBKY Nopora cpabaTbiBaHus, NOATBEPAUTL KHONKOM SET.
Automatic = aBToMaTMyeckas peryasMpoBKa / UHAUKALLMA, KaYeCTBO BO
Bpems pabotbl (RUN).

X Buibop cnocoba obyuenus:
AMHaMuyeckoe 06yyeHue, cTaTnieckoe 2-ToueyHoe obyyeHue.

EX] 3apepxka BbikAlOueHHs (Tamep):
No off delay = 3apepxka BblkAtOYEHa,
0Off delay 20 ms = 3apepxka 20 mc.

XY Noruyeckas cxema BbIXoAQ:
LO /DO = aKTMBaLMs NPWU HAAMYWK / OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETa
B COOTBETCTBUM C NOPAAKOM MO $yHKLMK 06yueHus. DO = aktuBauus
Npu OTCYTCTBUW OTPAXEHHOTO cBeTa, LO = akTMBaLmus npu HaAMunu
OTPaXEHHOro CBETa.

H C6poc Ha 3aBoackue HacTpoiiku (Default):
Haxatb ,+“u ,-“ 6oree yem Ha 1 ¢ W OTNYCTUTD, HaxaTb
,+“1,-“ 1 3apepxartb Ha 5 ¢, NoCAe 3TOT0 ABa pa3a MUTHYT XEeATble
MHAVKaTOPbI COCTOSHMS.

Texo6cayxusaHue

DaTunki koHTpacTa SICK He HYXAAoTCA B TeXODCAYXMBAHMM.

Tpw 3TOM Mbl PEKOMEHAYEM Yepe3 PEryAPHbIE MPOMEXYTKU BPEMEHH:
- 0YMLLATb ONTUYECKUE OrPaHNYMBAIOLLME NOBEPXHOCTH,

- NPOBEPSTL NPOYHOCTb PE3LOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHMWIA.

3anpeLLaercs BHOCUTb U3MEHEHWsI B YCTPOICTBA.





